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IVR 11

Instrukcja obstugi inteligentnego
napedu do pompy wodnej

UWAGA! Przed przystapieniem do eksploatacji zapoznaj sie z instrukcjg obstugi.
Ze wzgledéw bezpieczenstwa do obstugi pompy dopuszczone sa tylko osoby
znajace doktadnie instrukcje obstugi.
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Kazde zastosowanie urzadzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidtowe zastosowanie urzadzenia.

Niniejsza instrukcja zawiera wytyczne dotyczace instalacji, parametréw roboczych,
rutynowej konserwacji, diagnostyki usterek, uwagi dotyczace bezpieczenstwa itp.
Dla wtasnego bezpieczenstwa prosimy o uwazne przeczytanie instrukcji przed
instalacja i obstuga oraz zachowanie jej do wykorzystania w przysztosci.

> D> 1

‘i Produkt powinien by¢ instalowany przez wykwalifikowanego instalatora posiada-
jacego odpowiednia wiedze oraz uprawnienia.

Produkt nie jest sprzetem AGD.
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INFORMACJE / SYMBOLE UZYWANE W INSTRUKCJI

Ostrzezenie!
Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac zagrozenie dla zycia lub zdrowia ze strony instalacji elektryczne;j.

Przed przystapieniem do czynnosci oznaczonych tym symbolem, przewéd zasilajacy
pompe musi zostac odtgczony od zasilania elektrycznego.

Ostrzezenie!

Symbol ,niebezpieczenstwo” stosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie
moze powodowac niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Uwaga!
Symbol zastosowany przy uwagach, ktérych nieprzestrzeganie moze powodowac
ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz niebezpieczenstwo dla zycia lub zdrowia.

Przed instalacja i obstuga tego produktu prosimy o uwazne przeczytanie niniejszej
instrukcji instalacji i obstugi, aby unikna¢ niepotrzebnych strat.

Uwaga!

Instrukcja obstugi stanowi podstawowy element umowy kupna-sprzedazy.
Nieprzestrzeganie przez uzytkownika zalecer zawartych w instrukcji obstugi stanowi
niezgodnos¢ zumowa i wyklucza jakiekolwiek roszczenia wynikajace z ewentualnej
awarii urzadzenia bedacej efektem niezgodnego z zaleceniami uzytkowania.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia,
jezeli zostato ono Zle podiaczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu
niemieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukcji. Producent nie ponosi réwniez odpowiedzial-
nosci za mozliwe btedy w instrukcji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub
podczas kopiowania. Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania wszelkich
modyfikacji do produktu, ktore moze uznac za potrzebne i uzyteczne, a nie wply-
wajace na jego podstawowa charakterystyke.

Firma DAMBAT nie ponosi odpowiedzialnosci za uszkodzenie urzadzenia, mienia,
a takze obrazenia oséb na skutek niestosowania zalecen zawartych w instrukgeji

w tym nieprawidtowego doboru urzagdzenia, montazu niezgodnego z instrukgcja,
z obowiazujacymi normami oraz przepisami krajowymi, niewlasciwej konserwacji

urzadzenia oraz catego systemu.

Niniejszy sprzet nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci),
ktorych zdolnosci fizyczne, sensoryczne, umystowe lub brak doswiadczenia
i wiedzy uniemozliwia im bezpieczne korzystanie z urzadzenia bez nadzoru
lub instrukcji. Nalezy zwraca¢ uwage na dzieci, aby nie bawity sie urzadzeniem.
Sprzet nie moze by¢ traktowany jako urzadzenie AGD.
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UWAGI OGOLNE

+ Przed dokonaniem instalacji lub wykonywaniem jakiejkolwiek operacji urzadzenia-
musi zostac odfgczony od zrédta zasilania.

+ Nie otwiera¢ pokrywy podczas pracy sterownika w czasie pracy.

+ Nie otwierac pokrywy sterownika przez minimum 10 minut od odtaczenia zasilania.

+ Nie wkfadac kabli, metalowych drutéw, itp. do sterownika.

Nie oblewac sterownika wodg lub innymi ptynami.

Sprzet moze by¢ instalowany tylko przez instalatoréw posiadajacych odpowiednie

kwalifikacje techniczne.

» Urzadzenie moze by¢ wykorzystywane tylko zgodnie z zaleceniami producenta
w zakresie przewidzianym w niniejszej instrukgji. Nie uzywac w stanie czesciowego
ztozenia ani w przypadku gdy stan techniczny budzi zastrzezenia.

Producent nie bierze odpowiedzialnosci za btedy w funkcjonowaniu urzadzenia
jezeli zostato ono Zle podigczone, uszkodzone, zmodyfikowane i/lub uzyte w celu
nie mieszczacym sie w zakresie rekomendowanych prac lub niezgodnie ze wskaza-
niami zawartymi w niniejszej instrukgji. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za
mozliwe btedy w instrukgji obstugi powstate na skutek btedéw w druku lub podczas
kopiowania. Producent ma prawo wprowadza¢ wszelkie modyfikacje do produktu,
ktére moze uznac za potrzebne lub uzyteczne, nie beda one jednak wptywaty na
podstawowg charakterystyke.

Modyfikacje produktu oraz zamiany w jego budowie lub charakterystyce dziatania
moze podejmowac wytacznie serwis producenta, w przeciwnym wypadku nastapi
utrata gwarancji i wszelkiej odpowiedzialnosci ze strony producenta - gwaranta.
Adres autoryzowanego serwisu podany jest na koncu niniejszej instrukcji w dziale
KARTA GWARANCYJNA.

SRODKI OCHRONNE

Niniejsza instrukcja stworzona zostata z myslg o uzytkownikach profesjonalnych, aby utatwic¢
im prawidtowa obstuge inteligentnego sterownika IVR 11. Informacje zawarte w niniejszej
instrukcji moga ulec zmianie bez uprzedniego powiadomienia.

Aby zapewni¢ prawidtowe i bezpieczne uzytkowanie sterownika serii IVR 11 oraz unikna¢
mozliwych uszkodzen sterownika lub pompy, a takze niebezpiecznych sytuacji dla uzytkow-
nikéw, prosimy o uwazne przeczytanie ponizszych wskazéwek przed instalacja i obstuga
urzadzenia.

« Nieprzestrzeganie zasad bezpieczernstwa moze skutkowac uszkodzeniem sprzetu,
obrazeniami obstugi lub innymi stratami materialnymi. W przypadku nieprzestrze-
gania zasad bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji obstugi producent
nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za mozliwe straty po stronie uzytkownika

+ Sprawdz, czy opakowanie nie jest uszkodzone, a dane na tabliczce znamionowej sa
zgodne zzamoéwieniem. Sprawdz, czy urzadzenie nie jest uszkodzone mechanicznie,
np. w transporcie. Nie podtaczaj sterownika, jezeli uszkodzenie jest widoczne.



+ Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do sieci elektrycznej posiadajacej sprawne
uziemienie. Upewnij sig, ze uziemienie jest wtasciwe i niezawodne. Nieprawidtowe
grozi porazeniem pradem lub pozarem.

é «+ Sprawdz, czy zasilanie elektryczne jest zgodne z instrukcja. Nieprawidtowe grozi

porazeniem pradem lub pozarem.

» Przed instalacja lub konserwacja wytacz doptyw energii elektrycznej.
Zignorowanie tej zasady moze spowodowac porazenie pragdem elektrycznym lub
uszkodzeniem urzadzenia.
Konserwacja powinna rozpoczac sie nie wczesniej niz po 10 minutach po wyfaczeniu
pradu, kiedy wszystkie kontrolne diody zgasna. Istnieje ryzyko porazenie pradem.
Nie otwieraj pokrywy podczas pracy sterownika. Pokrywe mozna otworzy¢ dopiero
po minimum 5 minutach od odtaczenia zasilania. W przeciwnym razie istnieje
zagrozenia porazenia pradem elektrycznym.
Nie dotykaj zadnych czesci w uktadzie elektrycznym gotymi rekami, gdy urzadzenie
podtaczone jest do pradu. Istnieje ryzyko porazenia pradem.
Nie dotykaj urzadzenia mokrymi rekami. Istnieje ryzyko porazenia pradem.
Nie wktadaj kabli, metalowych drutéw itp. do sterownika.
Nie oblewaj sterownika wodg lub innymi ptynami.

Odstoniete czesci uktadu elektronicznego powinny zosta¢ zabezpieczone tasma
izolacyjna. Istnieje ryzyko porazenia pradem.

W urzadzeniu nie moga by¢ pozostawione zadne metalowe przedmioty. Istnieje
ryzyko porazenia pradem lub pozaru.

Przy wykryciu anormalnych zachowan urzadzenia natychmiast odfacz je od pradu.
Inaczej moze grozi¢ porazeniem pradem lub pozarem.

Nie instaluj ani nie uzywaj urzadzenia, jesli jest uszkodzone lub ma brakujace czesci.
W przeciwnym razie moze to spowodowac uszkodzenie sprzetu lub skrécenie jego
zywotnosci.

Wymiana podzespotéw lub czesci moze by¢ przeprowadzona tylko przez autory-
zowany serwis. W przeciwnym razie moze to spowodowac porazenie pragdem lub
uszkodzenie urzadzenia.

Zainstaluj urzadzenia tak, aby ewentualna nieszczelnos¢ instalacji nie spowodowata
zalania urzadzenia woda. Inwerter musi by¢ chroniony przed woda, w tym atmos-
feryczna. Nie wolno instalowac inwertera w pomieszczeniach narazonych na duza
wilgotnos¢ powietrza. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Instaluj urzadzenia z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego. Promieniowanie
UV zwieksza ryzyko zniszczenia mienia.

Inwerter IVR 11 powinien by¢ instalowany i przechowywany w temperaturze
pokojowej, w miejscu suchym, chtodnym i z dobrg wentylacja.

W wysokich temperaturach lub latem niezbedna jest dobra wentylacja, aby unikna¢
skroplin i rosy. Istnieje ryzyko zniszczenia mienia.

Uruchomienie oraz instalacja produktu powinny by¢ przeprowadzane przez wy-
kwalifikowany personel techniczny. Urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku
domowego.
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« Winstalacjach wrazliwych na zaktécenia elektromagnetyczne nalezy zastosowac
dodatkowe $rodki ochrony (filtry EMC, ekranowane przewody, poprawne uziemienie)

+ W okolicy zainstalowanej radiostacji moga wystepowac zaktécenia sygnatu radiowego
i telewizyjnego. Prosimy o zachowanie ostroznosci i Swiadome korzystanie z urzadzen
elektronicznych w tym obszarze. .

+ Upewnij sie, ze urzadzenia jest odizolowane od zasilania przez wyfacznik obwodu.
W przeciwnym razie moze to spowodowac pozar.

« Zacisk obwodu gtéwnego musi by¢ szczelnie podtgczony do kabla zasilajacego. Po-
luzowane potaczenie moze by¢ przyczyna uszkodzenia pompy. Zaciski gtéwnego
obwodu urzadzenia nie moga sie stykac¢ z obudowa. W przeciwnym razie moze to
spowodowac porazenie pragdem.

+ Nie nalezy pozostawia¢ wewnatrz sterownika zadnych innych przedmiotéw, takich

jak fragmenty przewodoéw, lutu cynowego, blaszek itp. Moze spowodowac to zwarcie
elektryczne, ktdre uszkodzi sterownik.

+ Przed uzyciem nalezy upewnic sig, ze okablowanie i kierunek obrotéw pompy sg
prawidtowe.

+ Przed podtaczeniem nalezy upewnic sie, ze napiecie znamionowe urzadzenia i liczba
faz zgadzajg sie z napieciem wejsciowym i liczba faz. W przeciwnym razie moze dojs¢
do pozaru lub obrazen ciata.

+ Nie podtaczaj Zrédta zasilania pradem zmiennym do zaciskéw wyjsciowych V, U, W.
W przeciwnym razie urzadzenia ulegnie uszkodzeniu i gwarancja straci waznos¢.

- Nie nalezy przeprowadzac préby napiecia statego urzadzenia, w przeciwnym razie
moze dojs¢ do jego uszkodzenia.

+ Giéwne okablowanie obwodu inwertera IVR 11 oraz okablowanie petli sterowania
powinny by¢ oddzielne lub skrzyzowane pionowo, w przeciwnym razie bedzie do-
chodzito do zaktécen sygnatu sterujgcego.

« Kable podfgczone do zaciskéw obwodu gtéwnego nalezy podigczac¢ za pomoca
koncéwek o izolowanej obudowie.

« Przedtuzanie kabla miedzy falownikiem a pompa powyzej 50 metréw nie jest zalecane.
Dtuzsze odlegtosci moga powodowac spadki napiecia, zaktdcenia sygnatu oraz ryzyko
uszkodzenia urzadzenia. Aby zapewnic¢ prawidtowe i bezpieczne funkcjonowanie
systemu, zalecamy nie przekracza¢ tej dtugosci.

Jesli jednak konieczne jest uzycie dtuzszego kabla, prosimy o rozwazenie zastosowania
dtawika wyjsciowego, co pomoze chronic falownik.

Nalezy pamieta¢, ze wszelkie préby przedituzania kabla powyzej zalecanej
dlugosci podejmujesz na wtasng odpowiedzialnos¢.




4. WYMAGANIA SRODOWISKOWE

Warunki zewnetrzne maja bezposredni wptyw na dziatanie i niezawodno$¢ urzadzenia.
Z tego wzgledu musza by¢ spetnione nastepujace warunki:

+ Dopuszczalny zakres temperatury otoczenia: od -10°C do +40°C.
Uzywanie tylko wewnatrz pomieszczenia.
M Instaluj z dala od materiatéw palnych. Istnieje ryzyko wystapienia pozaru.
Instaluj z dala od materiatéw wybuchowych. Istnieje ryzyko wystapienia wybuchu.
Instaluj w miejscach suchych i o dobrej wentylacji.
Instaluj w miejscach poza zasiegiem zakt6cen elektromagnetycznych.

Unikaj miejsc zapylonych lub narazonych na dziatanie opitkéw metalu, ktére moga
sie dostac do sterownika.

Urzadzenie IVR 11 musi by¢ zamontowane z dala od Zrédet ciepta, przedmiotéw
fatwopalnych i wybuchowych oraz na metalowych lub innych niepalnych przed-
miotach.

Jedli IVR 11 jest montowany w obudowie ochronnej, obudowa musi mie¢ otwory
wentylacyjne, aby zapewnic¢ temperature otoczenia ponizej 40°C; w przeciwnym
razie moze ulec uszkodzeniu na skutek wysokiej temperatury.

Przytrzymaj spéd urzadzenia podczas montazu lub jego przenoszenia, nie trzymaj
tylko za skorupe, aby zapobiec uszkodzeniu lub ztamaniu urzadzenia.

> B B




5. ZASTOSOWANIE

Dziekujemy za wybdr naszych produktéw. Zapewniamy naszym klientom mitg i kompetent-
na obstuge. Nasz inwerter - inteligentny sterownik pompy, model IVR 11 jest urzagdzeniem
kontrolnym i zabezpieczajagcym do bezposredniego podtaczenia pomp, utrzymujacym
state, zadane cisnienie wody poprzez zmiane predkosci obrotowej silnika pompy. Inwerter
IVR 11 stosuje technologie SPWM (sinusoidalna modulacja szerokosci impulséw) i wyso-
kowydajnego wektora przestrzennego uzywajac sterowania V/F VVVF (zmienna predkos¢,
zmienna czestotliwos¢). Dzieki analizie ci$nienia w czasie rzeczywistym inwerter dostosowuje
predkos¢ obrotowag pompy do aktualnego zapotrzebowania systemu. Zmienna predkos¢
obrotowa pompy stabilizuje ci$nienie, przez co znacznie oszczedza zuzycie wody oraz pradu.

Przeznaczenie urzadzenia i wymagania montazowe

Urzadzenie IVR 11 jest przeznaczone do pracy w systemach wodnych i musi by¢ instalowane
wylacznie przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje techniczne.

Producent zastrzega, ze urzadzenie nie jest przeznaczone do uzytku przez uzytkow-
nikéw koncowych bez udziatu instalatora. Z uwagi na mozliwos¢ wystepowania emisji
elektromagnetycznych, producent zaleca stosowanie ekranowanych przewodéw, odpo-
wiedniego uziemienia oraz filtréw sieciowych zgodnych z wymaganiami normy EN 61800-3.

.i Produkt nie jest urzadzeniem gospodarstwa domowego i nie jest przeznaczony
do samodzielnej instalacji w takim srodowisku.

Produkt przeznaczony jest do zastosowan przemystowych, a w szczegdlnosci w obiektach
takich jak: zakfady produkcyjne, fabryki i hale przemystowe, warsztaty i obiekty rzemieslni-
cze, instalacje techniczne budynkéw uzytecznosci publicznej, obiekty rolnicze i hodowlane,
magazyny i centra dystrybucyjne.

Gléwne cechy IVR 11, ktdre go odrdzniaja od typowych urzadzen sterujacych

wlaczaniem/wylaczaniem:

1. Zwiekszona efektywnos$¢ energetyczna. W poréwnaniu z tradycyjnym sposobem system
statego cisnienia wody z przetwornicg czestotliwosci oszczedza energie o 30%-60%.

2. Niezawodnos¢ przez wiele lat pracy pompy: sredni moment obrotowy i zuzycie watu sg zmniej-
szone dzieki zmniejszeniu $redniej predkosci, co zapewnia diuzsza zywotnos$¢ pompy. Funkgcja
tagodnego startu i zatrzymania eliminuje uderzenie hydrauliczne (efekt uderzenia hydrau-
licznego to nagty wzrost cisnienia towarzyszacy szybkiemu zatrzymaniu lub uruchomieniu
przeptywu cieczy).

3. Kompleksowa ochrona: system ma najbardziej kompleksowa technologie ochrony przed prze-
tezeniem, przepieciem, niedopieciem, zwarciem, zablokowaniem wirnika, mozliwo$¢ zabezpie-
czenia pompy przed praca na sucho bez koniecznosci instalowania sond/czujnikéw w odwiercie.

4. Zaawansowana technologia: sterowanie algorytmem PID, technologia przeznaczona do
sterowania sterownikiem pompy.

5. Zgodny zwymaganiami bezpieczenstwa produktu CE i spetnia wymagania ochrony $rodowiska.

6. Posiada mozliwo$¢ sterowania praca kilku pomp zasilajgcych system.



6. ZALECENIA

Aby zapewni¢ prawidtowa prace i unikna¢ awarii, nalezy przestrzegac¢ nastepujacych zasad:

« Zalecana diugos¢ przewodu zasilajgcego pompe od falownika nie powinna przekracza¢ 5
metréw. W praktyce w wigkszosci przypadkdw stosowanie przewoddéw o wiekszej dtugosci
nie powoduje zadnych probleméw w pracy urzadzenia.

Nalezy jednak pamietac, ze przy dtuzszych odcinkach moga wystapic zaktécenia elek-
tromagnetyczne, ktére w szczegdlnych sytuacjach moga wptywaé na poprawna prace
urzadzen elektronicznych w otoczeniu. W takich przypadkach wymagane sa dodatkowe
rozwigzania techniczne, takie jak:

- filtry wyjsciowe (sinusoidalne lub dv/dt),

— pierscienie ferrytowe na przewodach,
- kabel ekranowany z prawidtowym uziemieniem.

Falownika nie nalezy instalowa¢ w poblizu urzadzen, ktére sg szczegdlnie wrazliwe na
zaktécenia elektryczne, takie jak napedy PLC, panele sterowania, systemy alarmowe.

Uwaga dotyczaca niestandardowych zastosowan

é Urzadzenie jest przeznaczone do standardowych instalacji z krotka dtugoscia kabla
miedzy falownikiem a silnikiem.

- Zastosowanie w instalacjach nietypowych, uktady z bardzo dtugimi przewodami czy za-
silanie z sieci o niestabilnych parametrach, moze powodowac zaktécenia w pracy falow-
nika lub prowadzi¢ do jego uszkodzenia. W takich przypadkach zaleca sie wczesniejsza
konsultacje z wykwalifikowanym instalatorem.

« Instalacje, ktére nie sa zgodne z powyzszymi zaleceniami, moga skutkowac brakiem moz-
liwosci zapewnienia wsparcia technicznego i serwisowego.Instalacje, ktdre nie sg zgodne
z powyzszymi zaleceniami, moga skutkowac brakiem mozliwosci zapewnienia wsparcia
technicznego i serwisowego.

Przyktadowe rozwiazania w przypadku wystapienia problemoéw

Kabel Kabel Kabel
— IVR Filtr
sieciowy ekranowany ekranowany

Obudowa studai— — Puszka
Kabel pompy przytaczeniowa

Rura PE

Zawor zwrotny——

Pompa
gtebinowa




7.

PARAMETRY TECHNICZNE

Rozmiar (mm)
. . Prad silnika
Napigcie wejsciowe Typ Moc
i wyjsciowe H w w A
(wys.) (szer.) (dt.)
'/\1/5213101\;‘230 v <1,8 kW 203 128 120 10
1230V - 1x230V
X230V - 3x230V '/\;5213101\;‘230 v <22 kW 203 128 120 10
'/\1/5213101\;‘230 v <30 kW 286 204 138 16,4
VR 11T <22kW 203 128 120 5,1
3%400V - 3x400V VR 11T <3-4kW 286 204 138 9
IVR 11T <5575KW | 286 204 138 17

Tabela modeli
Tryb sterowania Sterowanie zmiennej czestotliwosci V/F
Moment rozruchowy 0,5 Hz + 100%
Zakres regulacji predkosci 1:100
Cechy . K
. Precyzja utrzymywania 5
sterowania predkosci +1.0%
0/ i . 10/
Tolerancja przeciazeniowa 150 A:.prqdu znamionowego przez 60 s; 180% pradu
znamionowego przez 1's
Czas przyspieszania/zwalniania 0,1-600s
Czestotliwo$¢ rozruchowa 0,01-10,00 Hz
Napiecie weiéciowe 230V ACod - 18%, do + 10%
pigcie wej 380V AC od - 18%, do +9%
Parametry
wejsciowe Zalfres czestotliwosci wejscio- 50/60 Hz, fluktuacja + 5%
iwyjsciowe | wej
Napiecie wyjsciowe 0-znamionowe napiecie wejsciowe
Czestotliwos¢ wyjsciowa 0-200 Hz
Programowalne wejscie cyfrowe | 2-drozne cyfrowe ztacze wyjsciowe
Interfejs Programowalne wejscie ana- V:0-5v
urzadzen o (g)we ) V (zdalny manometr): 0-10V
zew. 9 C (przetwornik cisnienia): 4-20 mA
Wyjscie przekaznikowe Wyjscie 1-drozne, programowalne




Montaz powinien by¢ wykonany w warunkach pozbawio-
Montaz nych bezposredniego $wiatta stonecznego, pytu, zracych
i fatwopalnych gazéw, mgty olejowej, pary wodnej i wilgoci

Warunki

operacyjne Nizsza niz 1 000 m, powyzej 1 000 m nastepuje skutek

Wysokosé wydajnosci. Obnizy¢ wydajnos¢ o 1% co 100 m przy
wzroscie temperatury

Wyjscie typu OC Wyjscie 1-drozne, programowalne

Trzy rodzaje kanatéw:

1. Panel operacyjny

Kanat wykonywania polecen 2. Terminal sterowania,

3. Szeregowy port komunikacyjny, wybra¢ 1i 2 dla napedu
gtéwnego i 3 dla urzadzen pomocniczych

Zaawansowana arytmetyka regulatora PID do obstugi

Wbudowany regulator PID uktadu sterowania w petli zamknietej

Automatyczne ograniczenie natezenia i napiecia pradu
w okresie pracy, co zapobiega wyzwolenia z powodu
czestego przetezenia lub przepiecia

Kontrola predkosci przecia-
gniecia

Rozszerzalna konstrukcja RS485, jeden naped w uktadzie
moze by¢ nadrzedny i steruje innymi napedami pomocni-
czymi (maksymalnie czterema) do pracy w trybie komuni-
kacji. Naped gtéwny wysyta informacje zwrotne regulatora
PID do napedéw pomocniczych i monitoruje ich stan

w czasie rzeczywistym. Usterki napedéw pomocniczych nie
wplywaja na inne napedy

Ztacze napedu nadrzednego
i pomocniczych

Jedli naped wykryje, ze ci$nienie w rurze jest nizsze niz
ustawiona wartos¢ cisnienia niedoboru wody, uktad
automatycznie przestaje dziata¢. Po uptywie okreslonego
czasu uruchamia sie ponownie automatycznie w okreslo-
nych przypadkach. Jesli ci$nienie wréci do normy, uktad
podstawowe dziata normalnie. W przeciwnym razie uktad zatrzymuje
sie automatycznie, co w przypadku bezczynnosci pompy,
przedtuza jej okres uzytecznosci do maksimum

Funkcje Ochrona przed brakiem wody

Gdy cisnienie przekroczy ustawiong wartos¢, uktad
Alarm wysokiego ci$nienia przestaje dziata¢ automatycznie, co pozwala unikna¢
uszkodzenia rur z powodu zbyt wysokiego ci$nienia

Tryb automatycznego Automatycznie obniza napiecie wyjsciowe przy niewielkim
oszczedzania energii obciazeniu w celu oszczedzenia energii

Hasto 4-bitowe mozna ustawi¢ za pomoca liczb
niezerowych

Po wyjsciu z interfejsu ustawiania, hasto bedzie wazne
za 1 minute

Ustawienie hasta

Okresli¢, czy parametr jest zablokowany w stanie
Blokowanie parametrow uruchomionym, czy zatrzymanym w przypadku
nieprawidtowej obstugi

-10°C do +40°C,
Temperatura otoczenia praca z obnizona wydajnosciag w temp. 40°C do 50°C
Obnizy¢ wydajnos¢ o 4% co 1°C przy wzroscie wysokosci

Wilgotnos¢ <95% RH, bez kondensacji wody

Wibracje <59m/S2(0,6G)




Parametry techniczne

PRESS. Ustawienia ci$nienia obowiazuija tylko wtedy, gdy lampka sie $wieci.

RUN Ciagte Swiecenie lampki oznacza, ze pompa pracuje, a miganie oznacza, ze pompa jest w trybie uspienia.
STOP Ciggte Swiecenie lampki oznacza, ze pompa jest zatrzymana.

LINK Miganie lampki oznacza, ze naped znajduje sie w trybie sterowania wieloma pompami.

Wskazniki swietlne

Przetgczanie napedu z trybu statego na tryb ustawiania parametréw.

Ustawianie parametréw i modyfikowanie wartosci cisnienia

Podczas ustawiania parametréw nacisna¢ SHIFT w celu przesuniecia kursora migajacego
W stanie roboczym nacisna¢ SHIFT w celu wyswietlenia réznych wskazan migdzy cze-
stotliwoscig robocza, natezeniem wyjsciowym, napieciem wyjsciowym, temperatura,
ustawionym ci$nieniem i cisnieniem roboczym.

Uruchamianie i zatrzymywanie pompy oraz resetowanie btedu.
Przycisk nie dziata, gdy podtaczony jest terminal zewnetrzny.

Zapisywanie ustawien parametrow.

Resetowan

ie (przywracanie ustawien fabrycznych) przez nacisniecie




Przyciski funkcyjne

8. USTAWIENIA

Jak ustawi¢ parametry?

Uktad ma dwie grupy parametrow:

Grupa U (grupa funkcyjna): grupa U obejmuje podgrupy U0, U1, U2, U3 2.
Grupa D (grupa monitorujaca).

1) W pierwotnym stanie wyswietlania nacisna¢ SHIFT w celu wyswietlenia kolejno dziata-
jacej czestotliwosci, prad wyjsciowy, napiecie, ci$nienie zaprogramowane, cisnienie
aktualne w uktadzie.

2) Podczas standardowego wyswietlania parametréw nacisnij MENU i przytrzymaj przez 3
sekundy, aby przejs¢ do grupy U, nacisnij ponownie MENU (nie trzeba przytrzymywac
przez 3 sekundy) w celu przejscia do grupy D.

Aby powrdcic do pierwotnego stanu wyswietlania, nacisnag¢ MENU 3 razy.
3) Aby wejs¢ do grupy U1, U2, U3, po wejsciu do grupy U nacisna¢,+"
Aby wprowadzi¢ kod funkgcji, nacisna¢ ENTER.
Aby przejs¢ do parametru kodu funkgji, ponownie nacisna¢ ENTER.
Aby zmodyfikowac parametr, nacisna¢,+"i,-"
Aby zapisac ustawienie, nacisng¢ ENTER.

Na koniec, aby wréci¢ do pierwotnego ustawienia wyswietlania, przycisng¢ MENU
3 razy z rzedu.




”

4) W trybie zatrzymania / pracy aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ ciénienie, nacisna¢,+"/,~
i przytrzymaj 3 sekundy.
Ponizej przedstawiono procedure zmiany zakresu czujnika (U0-04) z 10 bar

(wartos¢ domysina) na 15 bar.

3.0-0.0 |«
Nacisnij
i przytrzymaj 3 sekundy
Y

L}

Uo— Migajacy parametr

Naci$niecie trzykrotne powoduje
przejscie do pierwotnego stanu
Nacisnij wyswietlacza

Y
U0-00 Migajacy parametr
Naciénij kilkukrotnie, az
wyswietli sie wtasciwy U0-05
v parametr A
U0-04 Po nacisnigciu ustawienia sg zapisane
i przechodzimy do nastepnego
parametru

Nacis$nij @ Naci$nij dwukrotnie

drugi wyswietlacz miga
» | 15.0

Y
10.0

|

wodwczas nacisnij

Procedura jest taka sama w przypadku ustawiania innych parametréw.

Schemat podiaczenia pomp zasilanych 1x230V Dotyczy IVR 11 2,2 kW 230V

Zasilanie podpiac¢ pod zaciski SiT (R zostaje puste),
Pompe podpinamy pod zaciski UiV (W zostaje puste). Uziemienie zasilania oraz pompy

do wspdlnego zacisku @
Zbiornik wyrownawczy

Manometr
IVR11 Pompa wodna
R V] |
',\:'
1

L— S \'}

N — Zawor zwrotny Rura tloczna

24V | Czerwony
C

Czujnik
ci$nienia

Czarny

Po podigczeniu, nalezy wejs¢ w parametr U3-38 i przestawic na 0.

Szybki krok operacji
Ustawienie ci$nienia docelowego

W trybie zatrzymania / pracy nacisna¢ bezposrednio a lub ‘ (nie trzeba wprowadza¢
grupy parametréw U) i przytrzymac przez 3 sekundy, a nastepnie ustawi¢ cisnienie docelowe.




Wi Ust Sprawdz Odpowet
zasqilcaznie —_—> p:r:vr:\etry —_—> I;Errg%?,t —> por?\cpj)\gle ”
Praca < Otwoérz
Zawor
Schemat podtaczenia pomp zasilanych 3x230V Dotyczy IVR 11 2,2 kW 230V
Zasilanie podpiac¢ pod zaciski SiT (R zostaje puste)
Pompe podpinamy pod zaciski UV W.
Uziemienie zasilania oraz pompy Zhiornik wyrownawezy
do wspdlnego zacisku @
Manometr
IVR11 Pompa wodna
R U
L— S \"
n— T W Zawor zwrotny Rura loczna
24y | Czerwony
C Czujnik
Czarny cisnienia

W tym przypadku mozemy podpia¢ pompy /\@30V) _L_@oov)
trojfazowe 400 V z mozliwoscig przetaczenia W20U2 QV2
gwiazda/trojkat.
W tym celu nalezy otworzy¢ puszke silnika U1 Ovi bwa U1 OVI OW1
i zmieni¢ podfaczenie w kostce przytaczeniowej ? ? ?

z gwiazdy 400V na tréjkat 230 V.

Po podfaczeniu, nalezy wejs¢ w parametr U3-38 i przestawi¢ na 1.
Po podpieciu sprawdzi¢ kierunek obrotéw pompy, ewentualnie zmieni¢ parametr U0-02.

Schemat podiaczenia pomp zasilanych 1x230V Dotyczy IVR 11 3 kW 230V

Zasilanie podpiac¢ pod zaciski RiS (T zostaje puste)
Pompe podpinamy pod zaciski UiV (W zostaje puste)
Uziemienie zasilania oraz pompy
do wspdlnego zacisku @

Manometr
IVR11 Pompa wodna
L— R U

Zbiornik wyrownawczy

N—] S Vv \

Rura ttoczna
Zawor zwrotny

24V | Czerwony

Czujnik
cisnienia

Czarny

Po podtaczeniu, nalezy wejs¢ w parametr U3-38 i przestawic na 0.




Schemat podiaczenia pomp zasilanych 3x230V Dotyczy IVR 11 3 kW 230V

Zasilanie podpia¢ pod zaciski RiS (T zostaje puste)
Pompe podpinamy pod zaciski U V W. Uziemienie zasilania oraz pompy
do wspdlnego zacisku @

Zbiornik wyrownawczy

Manometr
IVR11 Pompa wodna
L— R U

N— S v

Rura ttoczna
Zawor zwrotny

24V | Czerwony
c Czujnik
Czarny L cisnienia

W tym przypadku mozemy podpia¢ pompy /\ (30V) _L_@oov)
trojfazowe 400 V z mozliwoscia przetaczenia W2
gwiazda/tréjkat. vz m
W tym celu nalezy otworzy¢ puszke silnika U1 Ovi Owa U1l OVI OW1
izmieni¢ podtaczenie w kostce przytaczeniowej (f (f (f

z gwiazdy 400V na tréjkat 230 V.

Po podtaczeniu, nalezy wejs¢ w parametr U3-38 i przestawi¢ na 1.
Po podpieciu sprawdzi¢ kierunek obrotéw pompy, ewentualnie zmieni¢ parametr U0-02.

Schemat podiaczenia pomp zasilanych 400 V Dotyczy IVR 11 400V 2.2-7.5 kW

Zasilanie podpia¢ pod zaciski RST
Pompe podpinamy pod zaciski UV W. Uziemienie zasilania oraz pompy do wspdélnego

zacisku @
Zbiornik wyrownawczy
Manometr
IVR11 Pompa wodna
L1— R u
L2— s v
L3 T w Rura ttoczna
Zawor zwrotny
24y | Czerwony
C Czujnik
Czarny cisnienia

Po podpieciu sprawdzi¢ kierunek obrotéw pompy, ewentualnie zmieni¢ parametr U0-02.




Pierwotny stan wyswietlacza

Przyklad potaczenia zestawu dwupompowego - pompa giéwna oraz
pompa pomochicza

L1

L2
L3
RST RS T
S+ S+ S+
S- S- S-
IVR11 IVR11
Czerwon Czerwony
24V 24V
C C C
zarny Czarny
uvw Uuvw
Zawor
zwrotny
Gtéwna Pompa
pompa pomocnicza

Zbiornik

Rurociag wyrownawczy

ssacy Czujnik |:_:| Czujnik |:_:|
cisnienia . cisnienia
Zawor
Zawor _ zwrotny —

zwrotny
Rurociag ttoczny

1) Sterowanie wieloma pompami - do pracy dwdch urzadzen nadrzednych i maks. 4 urzadzen
pomocniczych (urzadzenie nadrzedne zapasowe dziata jako urzadzenie podrzedne).

2) Sa dwa urzadzenia nadrzedne (jedno gtéwne, drugie zapasowe) i 3 urzadzenia podrzedne.
Urzadzenia nadrzedne zapasowe zastepuje gtéwne, aby sterowa¢ catym uktadem tylko
wtedy, gdy urzadzenie gtéwne przestaje dziatac. Oba napedy nadrzedne sg wyposazone
w przetwornice ci$nienia, pozostate napedy pomocnicze nie maja przetwornic.

3) Wszystkie napedy sg potaczone ztgczem komunikacyjnym RS485. Urzadzenie gtéwne
wykrywa cisnienie wody w rurze za pomoca przetwornicy cisnienia i wysyta sygnat ci-
$nienia do urzadzen pomocniczych i automatycznie steruje urzadzeniami pomocniczymi
w celu ich uruchomienia lub zatrzymania oraz stanu regulatora PID zgodnie z warunkami
cisnienia wody.

4) Gdy urzadzenie gtéwne nie zadziata, urzadzenie nadrzedne zapasowe automatycznie
zastapi gléwne przejmujac sterowanie catym uktadem; gdy jakikolwiek naped pomocniczy
nie dziata, uktad go po prostu omija i uruchamia nastepny, zapewniajac automatyczne
przefaczanie grupy pomp.

5) Pompy pracuja naprzemiennie (domyslnie 8 godzin), aby zréwnowazy¢ czas pracy kazdej
pompy i przedtuzy¢ okres uzytecznosci catego urzadzenia.




Kroki operacyjne dla uktadu wielopompowego

W trybie zatrzymania / pracy nacisnac¢ bezposrednio 6 lub ‘ (nie trzeba wprowa-
dzac¢ grupy parametréw U) i przytrzymac przez 3 sekundy, a nastepnie ustawic cisnienie
docelowe.

Potwierdzi¢ kierunek obrotu kazdej pompy - dotyczy silnikéw tréjfazowych

Jesli kierunek obrotu jednej z pomp jest nieprawidtowy, nalezy skorzysta¢ z jednego
z nastepujacych 2 sposobdédw zmiany kierunku obrotu:

a. Zmienic wartos¢ U0-02

b. Wymieni¢ dowolne dwa przewody U/V/W

Dostosowac cisnienie wyswietlane
Gdy na wyswietlaczu znajduje sie warto$¢ mniejsza niz na wskazniku, zwiekszy¢ U0-05,
a gdy na wyswietlaczu znajduje sie warto$¢ wieksza niz na wskazniku, zmniejszy¢ U0-05.

Ustawienie parametréw ukfadu pompujacego dla dwéch pomp:

Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1, U3-03=2,
Naped zapasowy 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2

Ustawienie parametréw ukfadu pompujacego dla trzech pomp:

Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1, U3-03=2,

Naped zapasowy 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3

Ustawienie parametrow uktadu pompujacego dla czterech pomp:

Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1, U3-03=3

Naped zapasowy 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3
Naped podrzedny 4 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=4




Ustawienie parametrow uktadu pompujacego dla pieciu pomp:

Rodzaj napedu Ustawienie parametréow
Naped gtéwny 1 U3-01=1, U3-03=4,

Naped zapasowy 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Naped podrzedny 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3
Naped podrzedny 4 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=4
Naped podrzedny 5 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=5

Uwaga: Na napedach zapasowych i podrzednych wyswietlana jest czestotliwo$¢ pracy
(ustawienie domysine)

Legenda dla potaczen
Nazwa potaczenia Opis
Zacisk wejsciowy wh./wyt. w potaczeniu z uziemieniem 24 V tworzy wejscie
DI, DI2 oo ; o
Napiecie wejsciowe: 9~30V, rezystancja wejsciowa: 10 kQ
Vv Analogowe napiecie wejsciowe: 0~10V, rezystancja wejsciowa: 6,8 kQ
C Analogowe natezenie wejsciowe: 4~20 mA, rezystancja wejsciowa: 500 kQ
GND Masa Masa uziemieniadla5V, 10V, 24V
Napiecie wyjsciowe 10 V oferowane przez naped IVR400T,
10V I o
natezenie wyjsciowe: 0-10 mA
MO Zaciski wyjsciowe, odpowiadajace im wspodlne zaciski to GND
24V Napiecie wyjsciowe 24 V podane przez naped IVR400T
5V Napiecie wyjsciowe 5V podane przez naped IVR400T

Wyjscie przekaznikowe: TA/TB otwarte, TB/TC
TA,TB, TC zamknigte (0,75 kW-2,2 kW) TC/TB otwarte, TA/TC zamkniete (4 kW-37 kW)
Przepustowos¢ stykéw: AC 250V/3 A, DC30V/1 A

S+,S- Praca wspdlna, sygnat podiaczony

485+, 485- Do monitorowania zewnetrznego

Schemat zaciskow ptyty sterujacej

‘TA ‘TB ‘TC ‘MO ‘24V ‘GND‘DIZ ‘DH ‘V‘C ‘10V‘5V ‘S+‘S-‘485+ ‘485- ‘




Schemat potaczen plyty zasilajacej i tablicy sterowania

V)
. \'}
R-S-T Tréjfazowe 1R
400V s w
S-T Jednofazowe B
230V =T L
iéci _ — DI
Wejscie cyfro: — | bi2
we 230V
GND
Wejécie analogowe — 10V / ]
(czujnik) 230V — V(0-10V)
— GND +24
MO
Wejscie analogowe  _] +24
(miernik ci$nienia
przesytu) — C(4-20mA)

|— Naped tréjfazowy Jednofazowy
| 400V 230V

| U-v-w U-v

E_-L Uziemienie

TA Wyjscie przekazni-

kowe
TC TA/TB Otwarty styk
TB TB/TC Zamkniety styk

Wejscie cyfrowe
(1

— S*  Rsass

Zalecany dobér zbiornika:

Zalecana pojemnos¢ zbiornika powinna wynosi¢ okoto 10% wydajnosci pompy.

Np. pompa ma wydajnos¢ 100 I/min, zbiornik powinien mi

ec¢ 8-10 | pojemnosci.

Cisnieni wstepne w zbiorniku powinno wynosic¢ 60% cisnienia docelowego. Np. Cisnieni docelowe
ustawione jest na 4 bary, 4x60% = 2,4 bar. Cisnienie wstepne w zbiorniku powinno miec 2,4 bar.

UO Grupa parametréow podstawowych funkgji

Kod Obis Ustawienie Jednostka Poziom Uwaai
funkgji P zakresu domysina modyfikacji 9
Ustawienie e cicniani
U0-00 ciénienia 0,5~60 3,0 bar o Wartosc kb
docelowego W rurociggu ttocznym
Ustawienie Wartos¢ ciénienia
Uo-01 ci$nienia 0-U0-00 2,4 bar o wigczenia pompy
poczatkowego po okresie uspienia
0: Do przodu -
U0-02 Kierunek pracy 1: Do tytu 0 o Dcﬁ:yczy tylko silnikéw
. . tréjfazowych
2: Zabroniony
0 (0-10)
g Typ czujnika 1 (4-20)
u0-03 zwrotnego 2 (0-5) TVmAV b
3 (0,5-4,5)
U0-04 Zakres czujnika | 0,0-60 10 bar (e]
Jesdli wyswietlane cisnienie
Wspdtczynnik jest nizsze niz cisnienie
g ; I - rzeczywiste, zwigkszy¢
U0-05 kgllll_)ragl (0~2,000) 1,000 (e] wspétczynnik;
cisnienia albo w sytuacji odwrotnej
zmniejszy¢ wspoétczynnik




U0-06 Wspétczynnik 0: Zamkniety 1.0 bar Im wiekszy wyciek, .
wycieku wody | 0.0~100 ! tym mniejszy wspétczynnik
Czas wykry-
wania
uUo-07 utrzymania 3-6000 30S
ci$nienia
Czestotliwosc
U0-08 spoczynkowa 0,00-100 30,00 Hz
Dopuszczalne
U0-09 odchylenie 0-3,00 0,5
ci$nienia
Sposéb 0: Klawiatura
uruchomienia 1: Ztacze
uo-10 i zatrzymania 2: Komunikacja 0
sterowania sterowanie
0: Brak urucho-
Ponowne mienia po
uruchomienie W'a.lcze."'”
Uo-11 pamieci Ppo 10 Iﬁzsr:gvr\]/ﬁe 0
wiaczeniu uruchomienie
zasilania po wiaczeniu
zasilania
Opdznienie au-
Uo-12 tomatycznego 0,1-100,0 10S
uruchomienia
| 0:U0-14
Uo-13 Z‘.’daf‘f“ czesto | 1ipip TVmAV
fwosc 2: Komunikacja
Uo-14 Ustawiona 1 55500 50,00 Hz
czestotliwos¢
Uo-15 Maksymalna | 5 5 559 50,00 Hz
czestotliwosc
Uo-16 Gomagranica | 5 5 559 50,00 Hz
czestotliwosci
uo-17 Dolna granica | g 5, 20,00 Hz
czestotliwosci
Uo-18 Czas 1016000 405
przyspieszenia
Uo-19 Czas zwalniania | 0,1-6000 40S
0: Zatrzmanie
przez
U0-20 Metoda . zwalnianie 0
Zatrzymania 1: Naturalne
zatrzymanie
Uo-21 Kod 0-9999 0 Funkcja serwisowa
przyrzadu
Ustawienia 11: Przywrdcenie
U0-22 domyélne 0-9999 0 [} ustawien fabrycznych
4 22: Usuniecie btedéw




U1 Grupa parametréw podstawowych funkgji

Kod

Ustawienie

Jednostka

Poziom

funkgji Opis zakresu domysina modyfikacji Uwagi
0: Brak
wykrywania
! :Wed{ug . Po wybraniu ztacza
natezenia iedob d
Opcje wykrywania 2: Wedtug niedoboru wody
U1-00 e 2 warto$¢ U2-10
braku wody cisnienia X .
. powinna by¢
3: Wedtug N
A ustawionana 11
natezenia
i cisnienia
4: Brak wody
Cisnienie
U1-01 wykrywania braku 0-60,0 0,5 bar (@)
wody
Wykrywanie
Natezeni niedoboru wody
atezenie tylko orz
U1-02 wykrywania braku | 0,00-100,0 45,00 Hz o ykoprzy
przekroczonej
wody A
czestotliwosci pracy
czestotliwosci
Czas opdznienia
uU1-03 dla wykrywania 0,1-999,9 50,00 S o
braku wody
\';IvaLel'Z?/c;ia W zaleznosci
u1-04 Iy od typu A o Dotyczy U1-00:1i 3
w przypadku napedu
braku wody pe
Wartos¢ alarmu
U1-05 wysokiego 0-60,0 15,0 bar o
cisnienia
Czas wykrywania
U1-06 dla alarmu 0,0-200,0 35S o
wysokiego ci$nienia
Wartos¢
u1-07 alarmu niskiego 0-60,0 0,5 bar o
cisnienia
Czas wykrywania
U1-08 dla alarmu niskiego | 0,0-6000,0 60,0S o
cisnienia
Funkcja |
U1-09 zapobiegajaca 0: WL 1 o
X 1:Wk.
zamarzaniu
Cykl pracy
uU1-10 zapobiegajacy 3-60000 1500 min [¢]

zamarzaniu




u1-11 Funkcja serwisowa 0-6000 108
Czestotliwos¢ pracy

U112 funki 0,00-100,00 30 Hz
zapobiegajacej
zamarzaniu
Liczba

U1-13 atomatycznego 0-1000 200
przywracania alarmu
Czas

u1-14 automatycznego 0-60000 10 min
przywracania alarmu
Metoda powrotu 0: WYL,

u1-15 alarmu 1:Wt. m

U2 Grupa profesjonalnych parametréw serwisowych

Kod Opis Ustawienie Jednostka Poziom Uwaai

funkgji P zakresu domysina modyfikacji 9

U200 Min. wartosc 0-60,0 15,0 bar )
wejéciowa V
Czestotliwosc

U2-01 dla min. wartosci 0,0-200,0 35S (o]
wejsciowej V

U202 Maks. wartosc 0-60,0 0,5 bar o
wejsciowa V
Odpowiednia

U203 czestotliwosedia | 5 100,0 % o
maks. wartosci
wejsciowej V
Stata czasowa

U2-04 0,0-200,0 0,05S o
filtraV

U205 Min. wartosc 0-60,0 4 o
wejsciowa C
Odpowiednia
czestotliwos¢ dla

U2-06 maks. wartogci 0,0-6000,0 0% o
wejsciowej C




U2 Grupa profesjonalnych parametréw serwisowych c.d.

Kod

Ustawienie

Jednostka

Poziom

funkgji Opis zakresu domysina modyfikacji Rags
Maks. wartos¢ 0: WYL,
U207 wejéciowa C T:WE. 20,00 o
Odpowiednia
U2-08 czestotliwoscdla | 3 55099 100,0% o
maks. wartosci
wejsciowej C
Stata czasowa
U2-09 filtra C 0-6000 0,05S o
DI 0: l;rakgunkcji g
" . 1: bieg do przodu
uU2-10 V;helofunl_(’cxjne 2: bieg wsteczny 1 [ ]
ztacze wejsciowe 3:blad
4: pospieszne
zatrzymanie
6: przywrécenie
PID zamkniety
7: polecenie 11: Wejscie braku
z klawiatury wody
DI2 8: polecenie ze Gdy D11iGND sa
U2-11 Wielofunkcyjne Hacza 0 ° odfaczone, alarm
[ 9: polecenie przez braku wody
ztacze wejsciowe Lo -
komunikacje zostanie
10: Btad wejscia wyswietlony na
jest trwale ekranie.
zamkniety
11: Wejscie braku
wody
Wyjscie . "
U2-15 przekaznikowe ? 5:;;5:::2' 2 o
(ztacze) wigczone
2: btad
3:FD
4:FDT2
5:Zero
6: Dolny limit
czestotliwosci
. . uruchomiony
U2-16 MO wielofunkeyjna | 7. Gorny limit 1 o
opcjawyjscia czestotliwosci
pracy
8:Tryb czuwania
9: Uspienie

10: Osiagniecie
temperatury




Prawidtowe
opdznienie wejscia

u2-17 0,0-3600,0 0S o
dla ztacza
wejsciowego DI1
Niepoprawne
U2-18 wejscie dla ztacza 0,0-3600,0 0S o
wejsciowego DI1
Prawidtowe
U2-19 opoznienie wejscia | ) 3¢5 o 0s o
dla zfacza
wejsciowego DI2
Nieprawidtowe
U2-20 opoznienie wejscia | 3¢50 o 0s °
dla zlacza
wejsciowego DI2
Opdznienie
U2-24 wyjscia dla wejscia | ) 3661 o 0s o
przekaznikowego
(zlacze)
Opdznienie
U2-25 wyjscia dla wejscia | ) 3564 o 0S o
przekaznikowego
(ztacze)
U3 Grupa parametréw zaawansowanych
Kod Opis Ustawienie Jednostka Poziom Uwaai
funkgji P zakresu domysina modyfikacji 9
5:9600
U3-00 Szybkos¢ transmisji | 6: 192100 6 [ ]
7:38400
3-5 dotycza
napedéw
U3-01 Adresy pomocniczych. 1 [ ]
1,2 dla napedu
nadrzednego
U3-02 Czas 0-60000 480 min °
naprzemienny
U3-03 Liczba napedéw 0-4 0 °

pomocniczych




U3 Grupa parametréw zaawansowanych c.d.

Kod Opis Ustawienie Jednostka Poziom Uwagi
funkgji P zakresu domysina modyfikacji 9
0: sterowanie
Metoda sterowania nadrzedne/
U3-04 trybem podrzedne 0 [ ]
wielopompowym 1: Synchroniczne
sterowanie
Czas opdznienia
U3-05 dla zwigkszenia 0,1-600,0 1.0S [ ]
pomp
Czas opdznienia
U3-06 dla redukgji 0,1-600,0 0,15 [}
pomp
Czas opodznienia
napedu
U3-07 nadrzednego 0,1-30,0 50S [ ]
zapasowego do
stania sie gtéwnym
5:9600
U3-08 Szybkos¢ transmisji | 6:19200 7 [}
7:38400
U3-09 Standardowy adres 0-247 1 °
protokotu
Parametry Odwotanie do
U3-10 wyswietlania ) 0-9 2 ° grupy D )
ekranu w stanie parametrow
zatrzymania monitorowania
. Odwotanie do
Pierwszy parametr rupy D
R wyswietlania 0-4 4 o grupy®
¥ parametréow
w stanie pracy . .
monitorowania
U312 ngstotllwosc 1-12 6 °
nosna
Zwiekszenie S
Us-13 momentu 0-20,0 4,0% ° W zaleznosci od
napedu
obrotowego
Intensywnos¢
U3-14 tumieniadrga | 90 100 o
o niskiej

czestotliwosci




U3-15

Nieprawidtowe
opdznienie wejscia
dla zlacza
wejsciowego DI2

0-100

U3-16

Punkt zwrotny
miedzy niska
awysoka
czestotliwoscig

5,00-50,00

20,00 Hz

U3-19

Czas opdznienia
usdpienia

0,0-3600,0

U3-20

Wspétczynnik
proporcjonalnosci

0,0-50,0

10,0

U3-21

Czas catkowania

0,1-100,0

U3-29

Selekcja wptywu
dla wejscia ztacza
wielofunkcyjnego

0: Regularne
1: Niski wptyw

U3-30

Wartos¢ kontrolna
przerwania linii
sprzezenia
zwrotnego

0,1-600,0

U3-31

Czasna
rozpoznanie
przerwanej linii
sprzezenia
zwrotnego

0,1-30,0

U3-32

Typ napedu

5:9600
6: 19200
7:38400

U3-33

Moc znamionowa
napedu

0-247

U3-34

Znamionowa
predkos¢
obrotowa napedu

0-9

Odwotanie do
grupy D
parametréw
monitorowania

U3-35

Napiecie znamio-
nowe napedu

0-4

Odwotanie do
grupy D
parametréw
monitorowania




U3 Grupa parametréw zaawansowanych c.d.

Kod
funkgji

Opis

Ustawienie
zakresu

Jednostka
domysina

Poziom
modyfikacji

Uwagi

U3-36

Natezenie
znamionowe
napedu

1-12

U3-37

Czestotliwos¢
znamionowa
napedu

0-20,0

4,0%

W zaleznosci od
napedu

U3-38

Wybor ochrony
przed utrata fazy
wyjsciowej

0-100

100

U3-40

Zabezpieczenie
przed przecigze-
niem napedu

0-100

Us-41

Przyrost
sprzegniecia
przeciw
przepieciowego

5,00-50,00

20,00 Hz

U3-42

Napiecie ochronne
przepiecia
(predkos¢ ponizej
punktu
sprzegniecia)

0,0-3600,0

1,0S

U3-43

Zmniejszenie
czestotliwosci czasu
na przetezenie
(Przyrost predkosci
sprzegniecia)

0,0-50,0

U3-44

Czas catkowania

0,1-100,0

U3-45

Selekcja wptywu
dla wejécia ztacza
wielofunkcyjnego

0: Regularne
1: Niski wptyw

U3-46

Typ napedu

5:9600
6:19200
7:38400

Us-47

Moc znamionowa
napedu

0-247

U3-54

Znamionowa
predkos¢
obrotowa napedu

0-9

Odwotanie do
grupy D
parametréw
monitorowania




Grupa parametréw monitorowania D

d-00: Czestotliwos¢ wyjsciowa

d-01: Natezenie wyjsciowe

d-02: Napiecie magistrali

d-03: Temperatura

d-04: Nastawa natezenia ci$nienia

d-05: Nastawa ci$nienia

d-06: Cisnienie sprzezenia zwrotnego
d-07: Nastawa predkosci

d-08: Skumulowany czas pracy (0-65535 h)
d-09: Skumulowany czas wiaczenia (0-65535 h)
d-10: Wartos¢ napiecia wejsciowego V

d-11: Wartos¢ pradu wejsciowego

d-12: wejscie DI

d-13: Pierwszy typ btedu

d-14: Drugi typ btedu

d-15:Trzeci typ btedu

d-16: Czestotliwos¢ btedéw

d-17: Natezenia w przypadku wystapienia btedow

d-18: Napiecie magistrali w przypadku wystapienia btedu
d-19: Wew.temperatura w przypadku wystapienia btedéw
d-20: Czas btedu

d-21: Cisnienie sprzezenia zwrotnego w przypadku btedéw

Wspélne kody alarmowe i rozwigzania

Kod . o1 . .
alarmowy Opis alarmu Mozliwe przyczyny Rozwiazania
Ochrona przed Sprawdzi¢ grodlo wc_>dy.od
brakiem wody Brak wody od strony ssania strony ssania, ustawienia
A-01 lub zbyt niskim Zbyt duzy przeptyw wylotow parametrow U1-00, U1-01,
P Y Y przep Y Y U1-02 lub zmniejszy¢ przeptyw
ci$nieniem ]
na ttoczeniu
. . 1. Rzeczywiste ci$nienie 1. Zmienic¢ warto$¢ U1-06 na
Zabezpieczenie N .
. przekracza 15 bar wiekszg liczbe.
A-02 przed wysokim X . e
A, 2. Awaria przetwornicy, odczyt 2. Wymieni¢ uszkodzong
ci$nieniem wody )
przekracza 15 bar. przetwornice.
A o .. .| 1.Usunac powietrze z pompy.
1. Cisnienie ponizej 0,5 bar / ponizej 2. Dostosowac kierunek
normalnego stanu roboczego.
o L obrotu.
2. Cisnienie ponizej 0,5 bar, pompa . p
. . . A 3. Zwigkszy¢ przeptyw
Zabezpieczenie pracuje na odwréconych
S wlotowy.
A-03 przed niskim obrotach. Lo
AN Lo . ) " 4. Wymieni¢ na pompe
cisnieniem wody 3. Zuzycie wody jest wieksze niz X K
o o wigkszym rozmiarze lub
przeplyw wyjsciowy. zmniejszy¢ zuzycie wod!
4. Wartosc¢ U1-08 jest ustawiona nejszy 4 09y
5. Zmieni¢ U1-08 na mniejsza
zbyt wysoko. ]
liczbe.
1. Zwigkszenie wody
1. Niedobor wody wejsciowej wejsciowej
Ochrona przed 2. Moc napedu jest wieksza niz 2. Wartos¢ U1-00 zostaje
A-04 niskim natezeniem pompy. zmieniona do 2
pradu 3. Ustawiona warto$¢ U1- 04 jest 3. Wartos¢ U1-04 zostaje
zbyt wysoka zmieniona na mniejsza
liczbe.




Wspolne kody alarmowe i rozwigzania

Kod btedu Rodzaj bledu Mozliwe przyczyny Rozwigzania
1. Zwarcie wyjsciowe lub 1. Kontrola okablowania
E-01 Zwarcie wyjsciowe potaczenie z uziemieniemi 2. Poprosic¢ producenta
2. Zbyt duze przecigzenie 0 pomoc
’ 1. Czas przyspieszania jest za krétki. | 1.Zmieni¢ wartos¢ U1-06 na
Nadmierne " : X .
E o 2. Zwiekszenie momentu wiekszg liczbe
-02 natezenie przy . . L
rZvspieszeniu obrotowego jest zbyt wysokie 2. Wymienic uszkodzong
przysp lub nie dziata krzywa V / F przetwornice
Nadmierne
E-03 natezenie przy Czas zwalniania jest za krotki. Zwiekszy¢ czas zwalniania
zwalnianiu
Nadmierne
E-04 natezenie pradu Nagta zmiana mocy Zmniejszy¢ wahania mocy
podczas pracy
Nadmierne
E-05 natezenie Tak samo jak E-01, E-02, E-03 Tak samo jak E-01, E-02, E-03
oprogramowania
Problemy
E-06 z komunikacja Problemy ze sprzetem Poprosi¢ producenta o pomoc
wewnetrzng
1. Wyjsciowy koniec napedu lub
silnika jest podtaczony do 1. Sprawdzi¢ okablowanie
E-07 Btedy uziemienia uziemienia - R 2 Sprawdms pormiar
2. Przewdd wejsciowy i wyjsciowy rezystencji izolacji silnika
napedu sg pofaczone ze sobg pompy
3. Uszkodzony silnik pompy
E-08 Nadmierne napiecie 1. Zbyt wysokie napiecie wejéciowe Sprawdzié moc i napiecie
przy przyspieszeniu | 2.Czeste wigczanie i wytaczanie
Nadmierne napiecie 1. Czas zwalniania jest za krtki. 1. Zwiekszy¢ czas zwalniania
E-09 - napie 2. Nieprawidtowe napigcie - cWiekszyce ; L
przy zwalnianiu L 2. Sprawdzi¢ moc i napiecie
wejsciowe
1. Nieprawidtowe napiecie
3 Nadmierne napiecie wejsciowe .. - S
E-10 zasilajace 2. Zwrocone obciazenie Sprawdzi¢ napiecie zasilajace
energetyczne
1. Sprawdzi¢ okablowanie
E14 Niedocigzenie Luzn_y lub nlepodlq.cgony przewéd 2. Spra_\Nf:lZlc styki steroyvnlka
pomiedzy sterownikiem a pompa w miejscu podtgczenia
pompy
1. Zbyt duze obciazenie 1. Zmniejszy¢ obcigzenie lub
2. Zbyt krétki czas przyspieszania uzy¢ napedu o duzej mocy
Przeciaenie 3. Moment obrotowy rosnie do zbyt | 2. Zwigkszy¢ czas przyspieszania
E-15 & wysokich wartosci lub 3. Nizszy moment obrotowy

napedu

krzywa V / F nie ma zastosowania
4. Napiecie sieciowe jest za niskie

Zwiekszy¢ napiecie w celu
regulacji krzywejV / F.
4. Sprawdzi¢ napiecie sieciowe




Zwiekszy¢ czas przyspieszania
(UO-18) lub sprawdzi¢ zespot

E-16 Przeciazenie silnika Nadmierne obciazenie przy starcie pompujacy oraz silnik
(uszkodzony zespot
pompujacy lub silnik)

1. Awaria obwodu lub urzadzenia
E-17 Blad w ylfrywanla wykrywajqcegg. . Poprosi¢ producenta o pomoc
natezenia pradu 2. Problemy z zasilaniem
pomocniczym
1. Nieprawidtowe napiecie
3 Spadki napiecia wejsciowe - . -
E18 podczas pracy 2. Duze obciazenie w sieci Sprawdzi¢ moc i napiecie
energetycznej
Bfad otwartego X .. . .
E-19 Zhacza urzadzen Btad urzadzen zewr?f;t.rznych, Sp(awdzw sygn.alh powiazane
sygnat ze ztacza wejscia z nim urzadzenia
zewnetrznych
Bfad zamknietego . ..
zewnetrznych Y9 A d powlg A
1. Zablokowany kanat powietrza 1. Oczysci¢ kanat powietrza
E-21 Naped sie 2.Temperatura Srodowiska jest za 2. Zmniejszy¢ czestotliwosc
przegrzewa wysoka nosna
3. Awaria wentylatora 3. Wymieni¢ wentylator
1. Utrata fazy napiecia wejéciowego | 1.Sprawdzi¢ potaczenie
Utrata fazy g i . ) o
E-22 o . 2. Napiecie wejsciowe jest zbyt przewoddw wejsciowych
wejsciowej A - oo
niskie 2. Sprawdzi¢ utrate fazy sieci
Sprawdzi¢ okablowanie.
Utrata fazy Stabe pofaczenie miedzy Przy silnikach jednofazowych
E-23 o L - N . )
wyjsciowej sterownikiem, a silnikiem pompy podpietych pod zacisk UiV
przestawi¢ parametr U3-38 na 0
-~ L 1. Skontaktowac sie z produ-
E-24 Btedy pamieci Bfad sprzetowy centem
1. Sprawdzi¢ przeptyw
1. Utrata sygnatu sprzezenia sprzezenia zwrotnego
Blad sprzezenia zwrotnego PID 2. Sprawdzi¢ przetwornice pod
E-26 d sprz¢ 2. Przetwornica jest uszkodzona katem probleméw
zwrotnego PID o . . - i
3. Sprzezenie zwrotne nie spetnia 3. Sprawdzi¢ poprawnos¢
ustawien sprzezenia zwrotnego
wzgledem ustawien
Btedy w przesytaniu i odbieraniu 1. Sprawdzi¢ okablowanie
E-27 Btad RS485 danych w ramach komunikacji 2. Skontaktowac sie
szeregowej z producentem
Nieprawidiowa operacja Uzy¢ obwodu absorpcyjnego do
E-28 Zaktécenia spowodowana przez zaktécenia Y pcylneg

radiowe

eliminacji zaktocen otoczenia




Tryb pojedynczej pompy

Tryb wielopompowy

Problem

Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

Falownik sie nie wiacza

Brak zasilania

Sprawdz zasilanie

Uszkodzony kabel zasilajacy

Sprawdz okablowanie falownika

Pompa nie pracuje po
wiaczeniu IVR 11

Uszkodzony kabel pompy

Sprawdz ewentualnie wymien kabel
pompy

Zle ustawiony parametr U3-38
wzgledem pompy

Sprawdz ustawione parametry

Falownik sie wiacza
iwylacza

Zwarcie

Sprawdz czy wystepuje zwarcie miedzy
na instalacji

Luzne styki pofaczen

Sprawdz potaczenia

Stabe cisnienie

Nieprawidtowe obroty pompy

Sprawdz kierunek obrotéw pompy

Czujnik o innych wartosciach niz
zapisane ustawienia

Sprawdz ustawione parametry czujnika
wzgledem parametréw na czujniku

Brak wody w studni

Sprawdz poziom wody

Pompa sie wytacza
i ponownie wiacza

Brak zamontowanego zaworu
zwrotnego

Zamontuj zawor zwrotny

Cisnienie w zbiorniku jest za duze
wzgledem ci$nienia docelowego

Wyreguluj ci$nienie w zbiorniku
wyréwnawczym do 60% cisnienia
docelowego

Brak zbiornika wyréwnawczego

Zainstaluj zbiornik wyréwnawczy

Pompa sie wylacza

Maty pobér wody

Zwieksz pobdr wody

Zte wskazania ci$nienia

Zle ustawione parametry czujnika
cisnienie

Sprawdz ustawione parametry czujnika

Mata réznica cisnien

Skalibruj czujnik ci$nienia

Pompa sie wylacza
mimo pompowania
wody

Niskie ci$nienie w instalacji

Przykrec kran, badz dostosuj parametry
wykrycia suchobiegu

Zadziatato zabezpieczenie przed
suchobiegiem

Dostosuj parametry wykrycia
suchobiegu




9. PROBLEMY IICH ROZWIAZANIA
10. KONSERWACJA | PRZECHOWYWANIE

+ Konserwacje powinien wykonywac wytacznie wykwalifikowany elektryk.

+ Prace konserwacyjne nie musza wygladac identycznie dla tego samego urzadzenia,
a zakres konserwacji ustala kierownik ds. konserwacji.

‘ﬁ - Latem wymagana jest dobra wentylacja. Jednoczesnie urzadzenie nie powinno
by¢ narazane na bezposrednie dziatanie promieni stonecznych lub deszczu. Zimg

przechowuj je w cieptym miejscu, z dala od substancji tatwopalnych.
+ Odtacz zasilanie, jesli urzadzenie nie jest uzywane przez dtuzszy czas.

ﬁ Podczas przechowywania krétko i dlugoterminowego nalezy stosowac sie
do nastepujacych wytycznych:

+ Przechowuj w suchym, bezpytowym, dobrze wentylowanym miejscu, w wymaganej
temperaturze.

« Jesli przechowujesz dtuzej niz rok, przed ponownym roboczym uruchomieniem
odepnij zasilana pompe i wykonaj test fadowania, aby aktywowac¢ kondensator

« Testy, badania na opornos¢ izolacji na przebicie nie sg dozwolone, skracajg zywot-
no$¢ urzadzenia.

+ Wszelkie prace po otworzeniu urzadzenia powinny by¢ wykonywane nie wczesniej
niz 15 minut po jego odtaczeniu od zasilania.




11. UTYLIZACJA

Zadbajmy o nasze $rodowisko!

Kazdy uzytkownik moze przyczynic sie do ochrony srodowiska. Nie jest to ani trudne, ani
kosztowne. W tym celu nalezy przekaza¢ opakowanie kartonowe na makulature, worki

z tworzyw sztucznych wrzuci¢ do kontenera na plastik. Zuzyte urzadzenie nalezy odda¢ do
odpowiedniego punktu sktadowania.

Wskazoéwki dotyczace utylizacji

Opakowanie tego produktu moze by¢ poddane recyklingowi. Skontaktuj sie z lokalnymi
wiadzami, aby uzyskac informacje na temat wtasciwego sposobu utylizacji.

Utylizacja zuzytego produktu
Ten symbol informuje, Ze utylizacja zuzytych urzadzen razem z innymi odpadami
bytowymi jest zabroniona.

Wiecej informacji na ten temat mozna uzyskac w punktach zbiérki odpadéw komunal-
s Nych, urzedach miast lub gmin.

Zuzyty produkt podlega obowiazkowi usuwania jako odpady wyfacznie w selektywnej
zbidérce odpadéw organizowanych przez Sie¢ Gminnych Punktéw Zbiérki Odpadéw Elek-
trycznych i Elektronicznych.

Konsument ma prawo do zwrotu zuzytego sprzetu w sieci dystrybutora sprzetu elektrycz-
nego, co najmniej nieodptatnie i bezposrednio, o ile zwracane urzadzenie jest wlasciwego
rodzaju i petni te sama funkcje, co nowo zakupione urzadzenie.

Rok oznaczenia urzadzenia znakiem CE C €

(wpisuje sprzedawca na podstawie tabliczki znamionowej)




DEKLARACJA ZGODNOSCI UE/WE | MODUL A

1. INWERTER - sterownik pomp
IVR 11

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adamoéw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLSKA,
e-mail: biuro@dambat.pl

3. Niniejsza deklaracja zgodnosci wydana zostaje na wytaczna odpowiedzialno$¢
producenta.

4. Sterownik pomp opisany w punkcie 1.

5. Deklarujemy z petna odpowiedzialnoscig, ze sterownik, do ktérego odnosi sie
niniejsza deklaracja, jest wykonany zgodnie z nastepujacymi Dyrektywami oraz
zawartymi w nich odniesieniami do norm zharmonizowanych:

-Dyrektywa LVD Nr. 2014/35/UE
Zastosowane normy: 61800-5-1:2007+A1:20174+A11:2021

-Dyrektywa EMC Nr 2014/30/UE
Zastosowane normy: EN IEC 61000-6-2:2019
EN IEC 61000-6-4:2019

el Ade,

<—~ Adam Jastrzebski
Komplementariusz

2025-04-23
Grodzisk Mazowiecki

Urzqdzenie nie jest przeznaczone do domu. Nie jest to sprzet AGD. Urzqdzenie jest
przeznaczone do zastosowari przemystowych.

Kazde zastosowanie urzqdzenia, inne niz zastosowanie zgodne z przeznaczeniem,
to przewidywalne nieprawidtowe zastosowanie urzqdzenia.

Niniejsza instrukcja zawiera instrukcje dotyczqce instalacji, parametréw roboczych,
rutynowej konserwadji, diagnostyki usterek, uwagi dotyczqce bezpieczeristwa itp.
Dotyczy tylko pompy wodnej. Dla wiasnego bezpieczeristwa prosimy o uwazne
przeczytanie instrukgji przed instalacjq i obstugq.
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IVR 11

Operating manual for the water pumg
smart drive

CAUTION! Read the operation instructions before use.

TRANSLATION OF THE ORIGINAL INSTRUCTIONS

User
manual

GUARANTEE:

Product cons include 36 months
from the date of purchase.

For a warranty claim purchase date
is requiredand product code

For safety reasons the pump may be operated only by persons who are fully

acquainted with operation instructions.
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Any use of the device, other than the intended use, is a foreseeable misuse of
the device.

This manual contains information on installation, operating parameters,
routine maintenance, troubleshooting, safety instructions, etc.

For your safety, read this manual carefully before installation and operation.
Keep this manual for future reference.

> >

The product is not a household appliance.

38

The product should be installed by a qualified installer with the appropriate
knowledge and authorisation.
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INFORMATION/SYMBOLS USED IN THE MANUAL

Warning!
+Danger”symbol used for notes whose non-observance may result in danger to life
or health caused by the electrical installation.

The power cord of the pump must be disconnected from the power supply before
carrying out the operations marked with this symbol.

Warning!
~Danger” symbol used for notes whose non-observance may result in danger to
life or health.

Note!
Symbol used for notes whose non-observance may result in a risk of damage to the
equipment and danger to life or health.

Please read this installation and operating manual carefully before installing and
operating the product to avoid unnecessary losses.

Note!

The operating manual is an essential part of the contract of sale. Failure by the user
to observe the instructions in the operating manual constitutes non-compliance
with the contract and excludes any claims arising from a possible failure of the
equipment resulting from use contrary to the instructions.

The manufacturer shall not be liable for malfunctions if the equipment was incor-
rectly connected, damaged, modified and/or used for a purpose outside the scope

of the recommended work or contrary to the guidelines included in this manual.
The manufacturer shall also not be liable for possible errors in the operating manual

caused by misprints or copying errors. The manufacturer reserves the right to make

any modifications to the product which it may deem necessary and useful and which

do not affect its essential characteristics.

DAMBAT shall not be liable for damage to the equipment, property or per-
sonal injuries as a result of failure to adhere to the instructions in the manual,
including incorrect selection of the equipment, assembly not complying with

the manual, applicable standards and national regulations, incorrect mainte-
nance of the equipment and the entire system.

This equipment is not intended for use by persons (including children) whose
physical, sensory or mental abilities or lack of experience and knowledge
prevent them from using it safely without supervision or instructions.
Children should be supervised to ensure they do not play with the device.
The equipment cannot be treated as a household appliance.



INTRODUCTION TO THE MANUAL

Before installation or any other handling, the controller must be disconnected from
the power supply.

+ Do not open the cover while the controller is in operation.

Do not open the controller cover for a minimum of 10 minutes after disconnecting
the power supply.

Do not insert cables, metal wires, etc. into the controller.

«» Do not spill water or other liquids on the controller.

This equipment is not intended for use by persons (including children) with reduced
physical, sensory or mental capabilities, or lack of experience or familiarity with the
equipment, unless under supervision or in accordance with the instructions for use
of the equipment given by those responsible for their safety.

The manufacturer shall not be held liable for malfunctions if the device has been

improperly connected, damaged, modified and/or used for a purpose which is not
within the scope of the intended operation or not in accordance with the instruc-
tions in this manual. The manufacturer is also not responsible for possible errors in

the operating instructions caused by printing or copying errors. The manufacturer
reserves the right to make any modifications to the product that it may deem nec-
essary and useful and that do not affect its essential characteristics.

2.

3. SAFETY OF USE

This manual was created for users to help them properly operate the IVR 11 smart drive. The
information contained in this manual is subject to change without notice.

To ensure the correct and safe use of the IVR 11 series drive and avoid possible damage to
the drive or pump and dangerous situations for users, please read the following manual
carefully before installing and operating the device.

‘ « Failure to follow the safety rules may result in damage to the equipment, injury to

B8 personnel or other material losses. In the event of non-compliance with the safety
rules contained in this manual, the manufacturer shall not be liable for any possible
losses on the part of the user

+ Check that the packaging is not damaged and the data on the nameplate is consist-
ent with the order. Check that the device is not mechanically damaged, e.g. during
transport. Do not connect the controller if the damage is visible.

- The device may only be connected to a network with efficient grounding. Make sure
the grounding is correct and reliable.

A + Check that the electricity supply complies with the instructions. Failure to do so may
resultin electric shock or fire, equipment damage, injury to personnel or others materiat
losses. In the event of non-compliance with the safety rules contained in these operating
instructions the manufacturer accepts no liability for possible losses on the user’s side.



- Turn off the electricity supply before installation or maintenance. Ignoring this in-
struction may result in electric shock or damage to the device.

Maintenance should begin no sooner than 5 minutes after the power is turned off,
when all the control LEDs are off. There is a risk of electric shock..

Do not open the cover while the controller is operating. The cover may only be
opened after a minimum of 5 minutes have passed since the power was discon-
nected. Otherwise, there is a risk of electric shock.

> B @

Do not touch any parts in the electrical system with your bare hands when the device
is connected to the electricity supply. There is a risk of electric shock.

Do not touch the inverter with wet hands. There is a risk of electric shock.

Do not insert cables, metal wires, etc. into the controller.

Do not splash the controller with water or other liquids. .

Exposed parts of the electronic system should be protected with insulating tape. There
is a risk of electric shock.

No metal objects may be left in the device. There is a risk of electric shock or fire.

If any abnormal behavior is detected, disconnect the device from the power supply
immediately. Otherwise it may result in electric shock or fire.

Do not install or use the device if it is damaged or has missing parts. Failure to do
so may result in damage to the device or shorten its lifespan.

The replacement of subassemblies or parts may only be performed by an author-
ized service center. Otherwise, there is a risk of electric shock and increases the risk
of property damage.

Install the inverter so that a possible leak in the installation does not flood the device
with water. The inverter must be protected against water, including atmospheric
water. The inverter must not be installed in rooms exposed to high air humidity.
There is a risk of property damage.

> PPk =

Install the inverter away from direct sunlight. UV radiation increases the risk of prop-
erty damage.

>

The inverter should be installed and stored at room temperature in a dry, cool
and well-ventilated place. In high temperatures or in summer, good ventilation
is essential to avoid condensation and dew. There is a risk of property damage.

Commissioning and installation of the product should be carried out by qualified
technical personnel.

>

The unit is not intended for domestic use.

In installations sensitive to electromagnetic interference, additional protection meas-
ures (EMC filters, shielded cables, correct earthing ) should be used.
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- Inareas near a radio station, radio and television signal interference may occur. Please
exercise caution and use electronic devices responsibly in such environments.

+ Make sure the appliance is isolated from the mains using a circuit breaker. Failure
to do so may result in a fire.

« The main circuit terminal must be tightly connected to the power cable. A loose
connection may cause damage to the pump. The terminals of the main circuit of
the device must not come into contact with the housing. Otherwise, there is a risk
of electric shock.

Do not leave any foreign objects inside the drive, such as fragments of wires, tin sol-
der, sheet metal, etc. This may cause an electrical short which will damage the drive.

« Before use, ensure that the wiring and direction of rotation of the pump are correct.

- Before connecting, ensure that the rated voltage of the device and the number of
phases match the input voltage and number of phases. Failure to do so may result
in fire or personal injury.

» Do not connect an AC power source to the V, U, and W output terminals. Failure to
do so will damage the device and void the warranty

+ Do not perform a DC voltage test on the device, as this may damage the device.

« The main wiring of the IVR 11 inverter circuit and the control loop wiring should be
separate or crossed vertically, otherwise the control signal will be interfered with.

+ Cables connected to the main circuit terminals should be connected using insulated
terminals.

- Extending the cable between the inverter and the pump beyond 50 meters is not
recommended. Longer distances may cause voltage drops, signal interference, and
the risk of damage to the device. To ensure proper and safe system operation, we
recommend not exceeding this length.

- However, if a longer cable is necessary, please consider using an output choke to
help protect the inverter.

Please note that any attempts to extend the cable beyond the recommended
length are at your own risk.




4. ENVIRONMENTAL REQUIREMENTS

External conditions have a direct impact on the performance and reliability of the device.
Therefore, the following conditions must be met:

« Permissible ambient temperature range: from 0°C to +40°C

Indoor use only

Install away from corrosive substances and explosive gases.

Install away from flammable materials. There is a risk of explosion.

Install on metal substrate; failure to do so may result in fire.

Install in dry and well-ventilated areas

Install in areas out of range of electromagnetic interference

Avoid dusty areas or areas exposed to metal filings that can get into the controller.

‘0 The IVR 11 must be mounted away from heat sources, flammable or explosive objects,
and on metal or other non-flammable objects.

‘i If the IVR 11 is mounted in a protective enclosure, the enclosure must have ventila-
tion holes to ensure the ambient temperature is below 40°C; otherwise, it may be
damaged by high temperatures.

Hold the bottom of the device when mounting or moving it, not just the shell, to
prevent damage or breakage.




5. APPLICATION

Thank you for choosing our products. We provide our customers with friendly and compe-
tent service.

Our IVR 11 Smart Pump Controller is an easy-to-use control and protection device for direct
connection of borehole pumps, submersible pumps, surface pumps etc. that maintains
a constant preset water pressure by changing the speed of the pump motor. The IVR 11
inverter applies SPWM (sinusoidal pulse width modulation) and high-performance space
vector technology using V/F VVVF (variable speed, variable frequency) control.

By analyzing the pressure in real time, the inverter adjusts the pump speed according to
the current demand of the system. The variable speed of the pump stabilizes the pressure,
thus significantly saving water and electricity consumption.

Device Intended Use and Installation Requirements

The IVR 11 device is designed for use in water systems and must be installed only by persons

with appropriate technical qualifications.

The manufacturer states that the device is not intended for use by end users without the

involvement of an installer. Due to the potential for electromagnetic emissions, the man-
ufacturer recommends the use of shielded cables, appropriate grounding, and mains filters

compliant with the requirements of the EN 61800-3 standard.

‘i This product is not a household appliance and is not intended for self-instal-
lation in such an environment.

The product is intended for industrial applications, in particular in facilities such as: production
plants, factories and industrial halls, workshops and craft facilities, technical installations of
public buildings, agricultural and breeding facilities, warehouses and distribution centers.

It's important feature that distinguishes it from popular on/off control

devices is:

1. Energy efficiency. Compared to traditional water supply, a constant pressure water supply
system with a frequency converter saves 30%-60% energy.

2. Reliability for long years of cooperating pumps: the average torque and abrasion on the
shaft decreases due to the decrease in average speed, ensuring longer pump life. Due
to its built-in soft start and stop function, the device helps eliminate hydraulic shock
(hydraulic shock effect means a sudden increase in pressure accompanying a rapid stop
or start of fluid flow).

3. Comprehensive protection: the system has the most comprehensive protection techno-
logy for over-current, over-voltage, under-voltage, short-circuit, impeller blockage, the
ability to protect the pump from dry-running without installing probes/sensors in the well.

4. Advanced technology, PID algorithm control, technology addressed to control the pump
drive

5. Complies with CE product safety requirements and meets environmental protection
requirements.

6. Ability to control the operation of several pumps supplying the system.



6. RECOMMENDATIONS

To ensure proper operation and avoid malfunctions, the following rules must be observed:

« The recommended length of the pump supply cable from the inverter should not exceed
5 meters. In practice, in most cases, using longer cables does not cause any operational
issues.

+ However, it should be noted that longer cable runs may generate electromagnetic inter-
ference, which in certain situations may affect the proper operation of nearby electronic
devices. In such cases, additional technical solutions are required, such as:

- utput filters (sinusoidal or dv/dt filters),
- ferrite rings on the cables,
- shielded cable with proper grounding.

« The inverter should not be installed near devices that are particularly sensitive to electrical
interference, such as PLC drives, control panels, or alarm systems.

Note on non-standard applications
‘é The device is designed for standard installations with a short cable length between
the inverter and the motor.

+ Use in non-standard installations—such as systems with very long cable runs or power
supplies with unstable parameters—may cause interference in inverter operation or lead
to device damage. In such cases, prior consultation with a qualified installer is recom-
mended.

« Installations that do not comply with the above recommendations may result in the
inability to provide technical support and service.

Example solutions in case of problems

Power Shielded Shielded
IVR Filtr
supply cable cable cable

Well casing —— — Junction box
Pump cable ——

4@7 PE pipe
Check valve

Deep well
pump




7. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Table of models
Size (mm)
Motor current
Input and output Type Power
voltage H w w A
(height) (width) (length)
IVR11 1x230V
/1x230V <1,8 kW 203 128 120 10
1x230V - 1x230V
IVR 11 1x230V
1x230V -3x230V /3x230V <2,2 kW 203 128 120 10
IVR 11 1x230V
715230V <3,0 kW 286 204 138 16,4
IVR 11T <2,2kwW 203 128 120 51
3x400V - 3x400V IVR 11T < 3-4 kW 286 204 138 9
IVR 11T <5575kW 286 204 138 17

Technical specifications

Control mode Variable frequency control V/F
Starting torque 0.5 Hz = 100%
Control Speed control range 1:100
features Precision in maintaining speed +1.0%
Overload tolerance 150% of rated current for 60 s; 180% of rated current for 1 s
Acceleration/deceleration time 0.1-600s
Starting frequency 0,01-10,00 Hz
Input voltage 230V AC od - 18%, do + 10%
Input and P 9 380V AC od - 18%, do +9%
output .
" Input frequency range 50/ 60 Hz, fluktuacja + 5%
p S
Output voltage 0-nominal input voltage
Output frequency 0-200 Hz
Programmable digital input 2-way digital output connection
External V:0-5V
device Programmable analogue input V (remote pressure gauge): 0-10V
interface C (pressure transmitter): 4-20 mA
Relay output 1-way output, programmable




Operating-
conditions

The assembly should be kept away from direct sunlight, dust,

Assembly corrosive and flammable gases, oil spray, steam and moisture.
Height Lower than 1,000 m; above 1,000 m there is a capacity drop.

9 Reduce capacity by 1% every 100m as the temperature rises
Output type OC 1-way output, programmable

Basic
functions

Command execution channel

Three types of channels:

1. Operating panel

2. Control terminal,

3. Serial communication port, select 1 and 2 for main drive
and 3 for auxiliary equipment

Built-in PID controller

Advanced PID controller arithmetic for closed loop control
system operation

Stall speed control

Automatic limitation of current and voltage during the
operating period, which prevents tripping due to frequent
overcurrent or overvoltage

Interface for master and
auxiliary drive

Extensible RS485 design, one drive in the system can be
the master to control other auxiliary drives (up to four) for
communication operation. The main drive sends feedback
from the PID controller to the auxiliary drives and monitors
their status in real time. Auxiliary drive faults do not affect
other drives

Protection against lack of
water

If the actuator detects that the pressure in the pipe is lower
than the set shortage pressure, the system automatically
stops operating. After a certain time, in certain cases, it
restarts automatically. If the pressure returns to normal,
the system operates normally. Otherwise, the system stops
automatically which, if the pump is idle, extends its useful
life to the maximum

High pressure alarm

When the pressure exceeds the set value, the system stops
operating automatically, thus avoiding damage to the pipes
due to excessive pressure

Automatic energy saving
mode

Automatically reduces the output voltage at low load to
save energy

Password setting

The 4-bit password can be set using non-zero numbers. The
password becomes valid within 1 minute after exiting the
settings interface

Parameter locking

Specify whether the parameter is locked in the running or
stopped state in the event of incorrect operation

Ambient temperature

-10°C do +40°C,
Operation with reduced capacity at 40°C to 50°C Reduce
capacity by 4% every 1°C as altitude increases.

Humidity

<95% RH, non-condensing

Vibrations

<59m/S2(0,6 G)




Light indicators

PRESS.

The pressure settings only apply when the light is on.

RUN

A steady light indicates that the pump is running and a flashing light indicates that the pump is in sleep mode.

STOP

A steady light indicates that the pump is stopped.

LINK

A flashing light indicates that the drive is in multi-pump control mode.

Function keys

Switches the drive from default mode to parameter setting mode

Setting parameters and modifying pressure values

During parameter setting, press SHIFT to move the flashing cursor. In the operating state,
press SHIFT to display the various indications between operating frequency, output
current, output voltage, temperature, set pressure and operating pressure.

Starting and stopping the pump and resetting the error. The button does not work when
an external terminal is connected.

@@ @0

Saving parameter settings

Reset (restore factory settings) by pressing both and




8. SETTINGS

How do I set the parameters?

SINGLE-PHASE PUMPS WITH A 1 X 230V POWER SUPPLY MUST BE CONNECTED TO THE TER-
MINALS ,U” AND V" (,W” TERMINAL REMAINS VACANT) AND THE GREEN-YELLOW WIRE TO
THE EARTH CONNECTION TERMINAL. THEN IN THE MENU SET THE PARAMETER U3-38 TO O

The system has two groups of parameters:

Group U (functional group): group U includes subgroups U0, U1, U2, U3 2.
Group D (monitoring group).

1) From initial display status, press SHIFT to display the operating frequency, output
current, voltage, preset pressure, current system pressure in sequence.

2) During the standard parameter display, press MENU and hold for 3 seconds to move
to group U, press MENU again (no need to hold for 3 seconds) to move to group D.

To return to the initial display status, press MENU 3 times.

3) To access group U1, U2, U3, press ,+" after accessing group U.
Press ENTER to enter the function code.
To move to the function code parameter, press ENTER again.
To modify a parameter, press ,+"and ,—"
Press ENTER to save the setting.

Finally, to return to the initial display status, press MENU 3 times in a row.

4) In stop/run mode to increase or decrease pressure, press,+"/,-"and hold for 3 seconds.




The procedure for changing the sensor range (U0-04) from 10 bar (deafault value) to
15 bar is shown below.

The procedure is the same for setting other parameters.

Initial display status

3.0-0.0 [«

Press
and hold for 3 seconds

(] — Flashing parameter

@ Press

U0-00 Flashing parameter

Press repeatedly until
a the correct parameter is uo0-05

L

<
<

Pressing three times switches to
the initial display status

displayed

@ Press @ Press twice
Y
o0 |

After pressing, the settings are
saved and we proceed to the next
parameter

the second display flashes

then press ﬂ

Single pump mode
Connection diagram for pumps powered by 1x230V  Applies to IVR 11 2,2 kW 230V

Connect the power supply to terminals Sand T (R remains empty)
Connect the pump to terminals Uand V (W remains empty). Grounding of power supply

and pump to common terminal @ Expansion tank

Pressure gauge

IVR11 Water pump

L— S v

N — T w Pressure pipe

Non-return valve

24V | Red
C

Pressure sensor

Black

After connecting, enter parameter U3-38 and set to 0.

Quick step - operation
Target pressure setting

In stop/run mode, press 6 or ‘ directly (there is no need to enter parameter group U)
and hold for 3 seconds, then set the pressure target.

50




Switch on Set Check Bleed the

the power > parameters > ?g;:f;‘g?‘" of > pump

Open the
valve

Operation P A

Connection diagram for pumps powered by 3x230V  Applies to IVR 11 2,2 kW 230V

Connect the power supply to terminals Sand T ( R remains empty)

Connect the pump to terminals UV W.

Grounding of power supply and pump to common terminal @
Expansion tank

Pressure gauge
IVRT1 Water pump
R U

L— S v
n— T W Non-return valve Pressure pipe
24V | Red
C Pressure sensor
Black L

In this case, we can connect three-phase 400 V A(230 V) )\ (400V)
pumps with the possibility of star/delta switch- W2(0U2 (V2
ing. To do this, open the engine box and change W2
the connection in the connection block from star U1 Ovi gwi U1 QV1 OW1
400V to delta 230 V. ? ? ?

After connecting, enter parameter U3-38 and change it to 1.
After connecting, check the pump rotation direction, if necessary change parameter U0-02.

Connection diagram of pumps powered by 1x230V AppliestoIVR 113 kW 230V

Connect the power supply to terminals Rand S (T remains empty)
Connect the pump to terminals U and V ( W remains empty)
Expansion tank

Pressure gauge
IVR11 Water pump
L— R U

N—] S Vv \

Pressure pipe
Non-return valve pip

24V | Red
C

Pressure sensor

Black

After connecting, enter parameter U3-38 and set it to 0.




Connection diagram for pumps powered by 3x230V ~ AppliestoIVR 11 3 kW 230V

Connect the power supply to terminals Rand S (T remains empty)
Connect the pump to terminals UVW
Grounding of power supply and pump to Expansion tank

common terminal @ Pressure gauge

IVR11 Water pump
L— R u
N—1 S v
T w Non-return valve Pressure pipe
242:/ Red Pressure sensor
Black
In this case, we can connect three-phase 400 V /\ (230V) __@oov)
pumps with the possibility of star/delta switch- W2 U2 OV2
ing. To do this, open the engine box and change 2
the connection in the connection block from star U1 Ovi Owi (fm (fw (fw1
400V to delta 230 V.

After connecting, enter parameter U3-38 and change it to 1.
After connecting, check the pump rotation direction, if necessary change parameter U0-02.

Appliesto IVR11 400V 2.2-7.5 kW

Connection diagram for pumps powered by 400 V

Connect the power supply to terminals RS T
Connect the pump to terminals UVW
Grounding of power supply and pump to common terminal @

Expansion tank

Pressure gauge
IVR11 Water pump
L1— R V)

L2—|s v '\

L3 T w

Pressure pipe
I Non-return valve PIP

Red
24V Pressure sensor

Black

After connecting, check the pump rotation direction, if necessary change parameter U0-02.




Multi-pump mode

Example of connection of a two-pump set - main pump and auxiliary pump

L1

L2
L3
RST RS T
S+ S+ S+
S- S- S
IVR11
Red IVRT1 Red
24V 24V
C C
lack lack
uvw B uvw |
Non-return
valve
Auxiliary
Main pump

Balancing

Suction reservoir

pipe Pressure [ Pressure [
sensor sensor
Non-return Non-return

valve valve
Pressure pipe

1) Multi-pump control - for operation of two masters and max. 4 auxiliary devices (the backup
master acts as a slave).

2) There are two masters (one main, one backup) and 3 slaves. Backup master unit replace
the main unit to control the entire system only when the main unit stops working. Both
master drives are equipped with pressure converters and the remaining auxiliary drives
do not have converters.

3) All drives are connected via an RS485 communication interface. The main unit detects
the water pressure in the pipe using a pressure transmitter and sends a pressure signal
to the auxiliaries and automatically controls the auxiliaries to start or stop them and the
status of the PID controller according to the water pressure conditions.

4) When the main unit fails to operate, the backup master automatically replaces the main
unit by taking over control of the entire system; when any auxiliary drive fails, the system
simply bypasses it and starts the next one, ensuring automatic switching of the pump

group.

5) The pumps run alternately (8 hours by default) to balance the running time of each pump
and extend the useful life of the entire unit.




Operating steps for a multi-pump system

In stop/run mode, press + or - directly 6 lub g (no need to access the parameter
group U) and hold for 3 seconds, then set the target pressure.

Confirm the direction of rotation of each pump - applies to three-phase motors

If the direction of rotation of one of the pumps is incorrect, use one of the following 2 ways to
change the direction of rotation:

a. Change the value of U0-02

b. Replace any two U/V/W wires

Adjust the pressure displayed
When the display shows a value less than the indicator, increase U0-05, and when the display

shows a value greater than the indicator, decrease U0-05.

Setting of pumping system parameters for two pumps:

Drive type Parameter setting
Main drive 1U3-01=1, U3-03=2,
Backup drive 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2

Setting of pumping system parameters for three pumps:

Drive type Parameter setting

Main drive 1 U3-01=1, U3-03=2,

Backup drive 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Slave drive 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3

Setting of pumping system parameters for four pumps:

Drive type Parameter setting

Main drive 1 U3-01=1,U3-03=3

Backup drive 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Slave drive 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3
Slave drive 4 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=4




Setting of pumping system parameters for five pumps:

Drive type Parameter setting

Main drive 1 U3-01=1, U3-03=4,

Backup drive 2 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=2
Slave drive 3 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=3
Slave drive 4 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=4
Slave drive 5 U0-10=2, U0-13=2, U3-01=5

Attention: The operating frequency (default setting) is displayed on the back-up and slave
drives.

Connection legend

Connection name Description

The on/off input terminal in combination with the 24V ground creates an input

DI, Di2 Voltage input: 9~30V, input resistance: 10 kQ

Vv Analogue input voltage: 0~10V, input resistance: 6.8 kQ

C Analogue input intensity: 4~20 mA, input resistance: 500 kQ

GND Ground Grounding for 5V, 10V, 24V

Vv 10V output voltage offered by the IVR400T drive, output current: 0-10 mA
MO Output terminals, the corresponding shared terminals are GND

24Vw Output voltage 24V provided by the IVR400T drive

5V 5V output voltage provided by the IVR400T drive

Relay output: TA/TB open, TB/TC
TA,TB, TC closed (0.75 kW-2.2 kW) TC/TB open, TA/TC closed (4 kW-37 kW)
Contact capacity: AC 250V/3 A, DC30V/1 A

S+,5- Shared operation, signal connected

485+, 485~ For external monitoring

Control board terminal diagram

‘TA ‘TB ‘TC ‘MO ‘24V ‘GND‘DIZ ‘DH ‘V‘C ‘1OV‘5V ‘S+‘S-‘485+ ‘485- ‘




Wiring diagram for power supply board and control board

R-S-T 3-phase 400V

S-T 1-phase 230V

Digital input 230V |—"__|

Analog input
(sensor) =230V

Analogue input
(transmissible pressure
gauge)

R
S
T
DIl

DI2
GND

oV
V(0-10V)
GND

—| +24

C(4-20mA)

Recommended tank selection:
The recommended tank capacity should be approximately 10% of the pump capacity.

For example, if the pump has a capacity of 100 |/min, the tank should have a capacity of 8-10 1.

The tank pre-pressure should be 60% of the target pressure. For example, the target pressure is set to
4 bar, 4 x 60% = 2.4 bar. The tank pre-pressure should be 2.4 bar.

U0 Basic function parameter group

— 3-phase 400 V motor 1-phase 230 V
| U-V- u-v
=1 Ground

E <

TA Relay output

TC TA/TB Open contact

TB TB/TC Closed contact

Digital input

-
— S* Rsass

paction Description Range settin i S ation Comments
code P 9 9 default level
Target :
U0-00 pressure 0,5~60 3,0 bar (e} zfe‘;”’e val_ue Im the
setting ischarge pipeline
Setting the Activation pressure of
Uo0-01 initial 0-U0-00 2,4 bar (e] the pump after the sleep
pressure period
— 0: Forwards .
vooz | Directionof |y pdavards | 0 0 Applies to threephase
2: Prohibited Y
0(0-10)
g Return sensor 1(4-20)
Uo-03 type 2(0-5) TVmAV | @
3(0,5-4,5)
U0-04 Sensor range 0,0-60 10 bar o
If the displayed pressure
Pressure is lower than the actual
U0-05 calibration (0~2,000) 1,000 o pressure, increase the ratio;
factor or, in the opposite situation,
reduce the coefficient




~ Water 0: Closed The greater the leakage,
Uo-06 leakage rate 0.0~100 1.0 bar ° the smaller the ratio
Pressure
Uo-07 maintenance 3-6000 30S o
detection time
U0-08 Rest frequency 0,00-100 30,00 Hz [ ]
Permissible
U0-09 pressure 0-3,00 0,5 (@]
deviation
How to start 0: keyboard
uUo-10 and stop the ; connector 0 (¢}
control : communica-
tion control
0: No start-up
Restarting the 2fr::er power
Uo0-11 memory after . . 0 O
oweru 1: Restarting
P P after power
up
Uo-12 Delayedauto- |1 1499 105 o
matic startup
0:U0-14
U0-13 Provided 1: PID ) 1VmAV °
frequency 2: Communi-
cation
uo-14 Set frequency 0,00-200 50,00 Hz [¢]
uo-15 Maximum 5,00-200 50,00Hz | ®
frequency
Uo-16 Upper | 560200 50,00Hz | ®
frequency limit
Uo-17 tower | 500-50 2000Hz | ®
frequency limit
Uo-18 Acceleration 0,1-6000 405 o
time
uUo-19 Release time 0,1-6000 4,08 o
0: Stopping by
. Stopping slowing down
u0-20 method 1: Natural 0 °
stopping
Uo-21 Instrument 0-9999 0 o Service function
code
U0-22 Defa}ult 0-9999 0 ° 1: Restorebfactory settings
settings 22: Correction of errors




U1 Basic function parameter group

pncton Description Range settin it Bloctification Comments
code P 9 9 default level
0: No detection
1: According to
intensity When the water
Lack of water 2: According to ~shortage connector
U1-00 detection options pressure 2 is selected,
P 3: According to the U2- 10 value
intensity and should be setto 11
pressure
4: Lack of water
Lack of water
U1-01 detection 0-60,0 0,5 bar o
pressure
Detection of water
shortage only
u1-02 '&a‘:k of water 0,00-100,0 45,00 Hz o when frequency of
etection rate A
operation is
exceeded
Delay time for
uU1-03 lack of water 0,1-999,9 50,005 o
detection
Detection intensity Depending . 00
u1-04 in the event on the type of A o Applies to U1- 00:
. 1and 3
of lack of water drive
u1-05 High pressure 0-60,0 15,0 bar o
alarm value
U1-06 Detection time for | 5509 355 o
high-pressure alarm
U1-07 Value low pressure 0-60,0 0,5 bar o
alarm
U1-08 Detection time for 0,0-6000,0 60,05 °
low pressure alarm
) ) 0: OFF
U1-09 Anti-freeze function 1:ON 1 o
uU1-10 Anti-freeze cycle 3-60000 1500 min O




u1-11 Service function 0-6000 10S o

ut-12 Frequency of the 0,00-100,00 30 Hz o
anti-freeze function

U1-13 Number of automatic 0-1000 200 °
alarm reset

U1-14 Automatic alarm 0-60000 10 min o
reset time
Alarm return 0: OFF

u1-15 method 1:ON m ®

U2 Group of professional service parameters

Function i . Unit Modification

=T h Description Range setting default level Comments

U2-00 Min. input value V 0-60,0 15,0 bar o

U201 Frequency formin. | 00,0 355 o
input value V

U2-02 Max. input value V 0-60,0 0,5 bar (o]
Suitable frequency

U2-03 for max. input 0-60,0 100,0 % o
valueV

U2-04 Filter time 0,0-200,0 0055 o
constantV

U2-05 Min. input value C 0-60,0 4 o
Suitable frequency

U2-06 for max. input 0,0-6000,0 0% o

value C




U2 Group of professional service parameters cont.

pncton Description Range settin it Blosieaces Comments
code P 9 9 default level
U2-07 Max. input value C ? 85: 20,00 (e]
Suitable frequency
U2-08 for max. input 3-60000 100,0% o
value C
U2-09 Filter time con- 0-6000 0,055 o
stant C
DI 0: no function
U2-10 Multifunctional ; i‘e’x’fsf;e?rr 1 .
input connector 3: error
4: rapid stop
6: PID restore
closed
7:command from 11: Lack of water
keyboard inout
8: command from WhenpDH and
DI2 o Eg:an:;?(;s GND are discon-
U2-11 Multifunctional . through com- 0 [ ] nected,
input connector ugh. the lack of water
munication A
. alarm will be
10: Input error is displayed on the
permanently screen
closed :
11: Water shortage
input
uU2-15 Relay output 0: No function 2 o
(connector) 1: device on
2: error
3:FD
4:FDT2
5:Zero
6: Lower frequen-
cy limit trig-
gered
MO . X 7: Upper limit of
uU2-16 multifunctional 1 o

output option

operating frequ-
ency
8: Standby mode
9: Sleep
10: Reaching the
temperature




Correct input

uU2-17 delay for DI1 input 0,0-3600,0 0S o
connector
Incorrect input for
U2-18 DI1 input 0,0-3600,0 0S (e]
connector
Correct input delay
uU2-19 for DI2 input 0,0-3600,0 0S o
connector
Incorrect input
U2-20 delay for DI2 input 0,0-3600,0 0S o
connector
Output delay for
U2-24 relay input 0,0-3600,0 0S (o]
(connector)
Output delay for
U2-25 relay input 0,0-3600,0 0S (@]
(connector)
U3 Advanced parameter group
Function i . Unit Modification
=T Description Range setting default level Comments
Transmission 5: 9600
U3-00 soeed 6:192100 6 [
P 7: 38400
3-5 apply to
auxiliary drives.
U3-01 Addresses 1 and 2 for the 1 [
superior
U3-02 Alternating time 0-60000 480 min [ ]
U3-03 Number 0-4 0 .

of auxiliary drives




U3 Advanced parameter group cont.

anaien Description Range settin AL Bl peaos Comments
code P 9 9 default level
0: sterowanie
- nadrzedne/
U3-04 Multi-pump mode podrzedne 0 [
control method N
1: Synchroniczne
sterowanie
U3-05 Delay time for 0,1-600,0 105 °
pump increase
U3-06 Delay time for 0,1-6000 015 °
pump reduction
Delay time for the
U3-07 overriding spare 0,1-30,0 508 °
drive to become
the main drive
5:9600
U3-08 Transmission speed | 6: 19200 7 [ )
7:38400
U3-09 Standard protocol 0-247 1 °
address
. Reference to
Screen display Group D
U3-10 parameters in 0-9 4 o} i
" monitoring
standstill state
parameters
First display para- E?Zirer;)ce to
Us3-11 meter in operating 0-4 4 (@] pD
monitoring
state
parameters
U3-12 Carrier frequency 1-12 6 [
U3-13 Torque increase 0-20,0 4,0% ° Depending on the
drive
Intensity of low
U3-14 frequency vibration | 0-100 100 o

damping




Incorrect input

U3-15 delay for DI2 input 0-100 0
connector
Turning point
U3-16 between low and 5,00-50,00 20,00 Hz
high frequency
U3-19 Sleep delay time 0,0-3600,0 1,0S
U3-20 Proportionality 0,0-50,0 10,0
factor
U3-21 Integration time 0,1-100,0 06S
Inflow selection
. for the input of 0: Regular
U3-29 the multifunction 1: Low impact 0
connector
U3-30 Feedback line bre- 0,1-600,0 015
ak control value
Time to recognise
U3-31 a broken feedback 0,1-30,0 508
line
5:9600
U3-32 Drive type 6: 19200 7
7:38400
U3-33 Rated drive power 0-247 1
Reference to
U3-34 Rated drive speed 0-9 4 Group D
monitoring
parameters
Reference to
U3-35 Rated drive voltage | 0-4 4 Grou‘p D
monitoring

parameters




U3 Advanced parameter group cont.

TS Description Range settin AL Blosieates Comments
code P 9 9 default level
U3-36 Rated drive current | 6 °
intensity
U3-37 Rated drive 0-20,0 4,0% ° Depending on the
frequency drive
Selection of output
U3-38 phase loss 0-100 100 o
protection
U3-40 Prgtectlon against 0-100 0 °
drive overload
U3-41 surge coupling 5,00-50,00 20,00 Hz o
increment
Surge protection
U3-42 voltage (speed 0,0-3600,0 105 o
below the point of
coupling)
Reduction in the
U3-43 frequency of time to 0,0-50,0 100 o
overload (Increase in
coupling speed)
U3-44 Integration time 0,1-100,0 06S o
Inflow selection
U3-45 for the connector 0: Regu]ar 0 °
input 1: Low impact
multifunctional
5:9600
U3-46 Drive type 6:19200 7 o
7:38400
U3-47 Rated drive power 0-247 1 °
Reference to
U3-54 Rated drive speed 0-9 4 (@) Group D
monitoring

parameters




Monitoring parameter group D

d-00: Output frequency

d-01: Output intensity

d-02: Bus voltage

d-03: Temperature

d-04: Pressure intensity setting

d-05: Pressure setting

d-06: Feedback pressure

d-07: Speed setting

d-08: Cumulative operating time (0-65535 h)
d-09: Cumulative switch-on time (0-65535 h)
d-10: Input voltage V

d-11: Input current value

d-12: Dlinput

d-13: First type of error

d-14: Second type of error

d-15:Third type of error

d-16: Error rates

d-17: Intensities in case of errors

d-18: Bus voltage in the event of an error
d-19: Internal temperature in case of errors
d-20: Temperature error time in case of errors
d-21: Error feedback pressure

Common alarm codes and solutions

Description

gl of the alarm

Possible causes

Solutions

Protection against
A-01 lack of water or
insufficient pressure

No water on suction side
Too much discharge flow

Check suction side water sour-
ce, parameter settings U1-00,
U1-01,U1-02

or reduce the discharge flow

Protection against

1. Actual pressure exceeds 15 bar

1. Change the value of U1-06

protection

3.The set value of U1- 04 is too
high

A-02 high water pressure 2. Inverter failure, reading exceeds to a higher number
15 bar 2. Replace the faulty inverter
1. Remove air from the pump
1. Pressure below 0.5 bar/below 2. Adjust the direction of
normal operating condition rotation
. . 2. Pressures below 0.5 bar, the 3. Increase input flow rate
A-03 Protection against ump runs at reverse speed 4. Replace with a larger pum
low water pressure pump ~ SP€ P gerpump
3.The water consumption is or reduce water con-
higher than the output flow sumption
4.The U1-08 value is set too high 5. Change U1-08 to a smaller
number
1. Increase the input water
1. Input water shortage flow
Low current 2.The drive power is greater than 2.The value of U1-00
A-04 the pump power is changed to 2

3.The value of U1-04
is changed to a smaller
number




Common alarm codes and solutions

Alarm code pesciption Possible causes Solutions
of the alarm
1. Output short circuit 1. Check the wiring
E-01 Output short circuit or connection to earth 2. Ask the manufacturer for
2. Overloading help
Excessive intensit 1.The acceleration time is too short | 1. Check the wiring
E-02 ; 4 2.Torque increase is too high or V/F | 2. Ask the manufacturer for
during acceleration
curve does not work help
Excessive intensity L .
E-03 when slowing down The release time is too short Increase release time
Excessive current
E-04 intensity during Sudden change in power Reduce power fluctuations
operation
E-05 Excessive software | ¢, 10 5c E 01, E-02, E-03 Same as E-01, E-02, E-03
intensity
Problems with
E-06 internal communi- Equipment problems Ask the manufacturer for help
cation
1.The ou.tput end of the drive or 1. Check the wiring
motor is connected to ground 2. Check the insulation
E-07 Ground faults 2.The drive input and output cables -
resistance measurement of
are connected to each other the buMp mMotor
3. Pump motor defective pump
g Excessive voltage 1. Input voltage too high
E-08 during acceleration 2. Frequent switching on and off Check power and voltage
E-09 Excessive voltage 1.The release time is too short. 1. Increase release time
when slowing down | 2.Incorrect input voltage 2. Check power and voltage
E-10 Excessive supply 1. Incorrect input voltage Check supply voltage
voltage 2. Returned energy load pply 9
Loose or unconnected cable 1. Check the wiring
. 2. Check the controller
E-14 Underloading between the controller and the
contacts where the pump
pump )
is connected
. 1. Reduce the load or use
1. Excessive load X .
Lo a high-powered drive
2. Acceleration time too short L
3.Torque increases to excessively 2.Increase acceleration time
E-15 Drive overload ’ 3. Lower torque Increase the

high values or V/F curve not
applicable
4. Mains voltage is too low

voltage to adjust the V/F
curve.
4. Check mains voltage




Increase acceleration time
(UO-18) or check pumping unit

E-16 Engine overload Excessive load on startup ; A
and motor (pumping unit or
motor defective)

Current detection 1. Circuit or detection device failure.
E-17 error 2. Problems with auxiliary power Ask the manufacturer for help
supply
-~ Voltage drops 1. Incorrect input voltage
E18 during operation 2. High load in the power grid Check power and voltage
Opgn external External device error, signal from Check the signal and related
E-19 device connector . A
input connector devices
error
Clos.ed external External device error, signal from Check the signal
E-20 device connector . .
input connector and related devices
error
. 1. Blocked ar duct . 1. Clean the air duct
The drive 2.The ambient temperature is too -
E-21 . . . 2. Reduce carrier frequency
is overheating high
. 3. Replace the fan
3. Fan failure
1. Check the connection of the
g 1. Input voltage phase loss input wires
B-22 Input phase loss 2. Input voltage is too low 2. Check for loss of mains
phase
Check the wiring.
-~ Poor connection between the For single-phase motors con-

E-23 Output phase loss controller and the pump motor nected to terminals U and V,
set parameter U3-38 to 0

E-24 Memory errors Hardware error Contact the manufacturer

1. Loss of PID feedback signal 1. Check feedback flow
2.The inverter is faulty 2. Check the inverter for

E-26 PID feedback error 3. Feedback does not comply with problems

the settings 3. Check correct feedback
against settings

27 RS485 error .Errors. in sending 'and. receiving data | 1.Check the wiring

in serial communication 2. Contact the manufacturer
E-28 Interference Abnormal operation caused by Use an absorption circuit to

radio interference

eliminate ambient interference




9. TROUBLESHOOTING

Problem

Possible cause

Suggested solution

The inverter does not
turnon

No power supply

Check the power supply

Damaged power cable

Check the inverter wiring

The pump does not
work after turning on
IVR 11

Damaged pump cable

Check and replace the pump cable if
necessary

U3-38 parameter incorrectly set for
the pump

Check the set parameters

The inverter turns on
and off

Short circuit

Check for short circuits in the
installation

Loose connection contacts

Check the connections

Low pressure

Incorrect pump speed

Check the direction of pump rotation

Sensor values different from the saved
settings

Check the set sensor parameters
against the parameters on the sensor

No water in the well

Check the water level

The pump turns off and
on again

No check valve installed

Install a check valve

The pressure in the tank is too high in
relation to the target pressure

Adjust the pressure in the expansion
tank to 60% of the target pressure

No expansion tank

Install an expansion tank

The pump turns off

Low water consumption

Increase water consumption

Incorrect pressure
readings

Incorrectly set pressure sensor
parameters

Check the sensor settings

Small pressure difference

Calibrate the pressure sensor

The pump turns off
despite pumping water

Low pressure in the system

Screw on the tap or adjust the dry run
detection parameters

Dry-running protection activated

Adjust the dry run detection
parameters




10. MAINTENANCE AND STORAGE

A + Maintenance should only be carried out by a qualified electrician.
« Maintenance work does not have to be identical for the same device, and the scope
of maintenance is determined by the maintenance manager.

é + Good ventilation is required in summer. At the same time, the device should not
be exposed to direct sunlight or rain. In winter, store it in a warm place, away from
flammable substances.

- Disconnect the power supply if the device is not used for a long time.

ﬁ The following guidelines should be followed for short- and long-term storage:
- Store in a dry, dust-free, well-ventilated place at the required temperature.

« If storing for more than a year, disconnect the powered pump before restarting and
perform a charging test to activate the capacitor.

- Tests and inspections of insulation resistance to breakdown are not permitted, as
they shorten the service life of the device.

« Any work after opening the device should be carried out no earlier than 15 minutes
after disconnecting it from the power supply.

11. DISPOSAL

Protecting our environment

Every user can contribute to protecting the environment. It is neither difficult nor expensive.
To do this, cardboard packaging should be recycled, plastic bags should be thrown into
a plastic container. Used devices should be taken to the appropriate storage point

Disposal of the used product

This symbol indicates that disposal of used devices together with other waste is
prohibited.
More information on this subject can be obtained from municipal waste collection
= points, city or commune offices.
The used product is subject to disposal as waste only in selective waste collection organized
by the Network of Communal Electric and Electronic Waste Collection Points.

The consumer has the right to return the used equipment to the electrical equipment
distributor’s network, at least free of charge and directly, as long as the returned device
is of the correct type and performs the same function as the newly purchased device.

The year the device was marked with the CE mark c €

(entered by the seller on the basis of the nameplate))




EC Declaration of conformity | Module A

1. INVERTER - pump controller
IVR 11

2. DAMBAT Jastrzebski S.K.A, Adaméw 50, 05-025 Grodzisk Mazowiecki, POLAND,
e-mail: biuro@dambat.pl

1. This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the
manufacturer.

2. Pump controller described in point 1.

3. We declare with full responsibility, that pumps controller to which this
declaration refers to, are consistent with the following guidelines of the
Council on legal regulations unification in member states of EC:

- Directive LVD No. 2014/35/UE
Standards used: EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021

- Directive EMC No. 2014/30/UE
Standards used: EN IEC 61000-6-2:2019
EN IEC 61000-6-4:2019

el fde,

<—~ Adam Jastrzebski
Komplementariusz

2025-04-23
Grodzisk Mazowiecki

The device is not intended for domestic use. It is not a household appliance. The device is
designed for industrial applications.

Any use of the device other than as intended constitutes foreseeable improper use.

This manual provides instructions regarding installation, operating parameters, routine
maintenance, troubleshooting, safety precautions, etc. It applies only to the water pump.
For your own safety, please read the manual carefully before installation and operation.




KARTA GWARANCYJNA

Ponizsza karta gwarancyjna wazna jest tylko wraz z oryginatem dokumentu zakupu, tzn. fakturg lub paragonem.
Ponadto musi by¢ potwierdzona przez sprzedawce podpisem i pieczatka. Karta gwarancyjna bez zatagczonego
oryginalnego dokumentu zakupu jest niewazna.

1. Gwarantem urzadzenia jest DAMBAT Jastrzebski S.K.A., adres serwisu: 05-825 Grodzisk Mazowiecki, Adaméw 50, kompleks Panattoni.

2. Dla klientéw posiadajacych oryginat dowodu zakupu w postaci paragonu fiskalnego, lub oryginatu faktury, okres gwarancji wynosi
36 miesiecy.

3. Gwarancja nie wiacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien kupujacego wynikajacych z przepiséw o rekojmi za wady rzeczy
sprzedanej.

4. Gwarancja obejmuje bezptatne usuwanie wad urzadzenia powstatych w wyniku btedu w produkgji.

5. Warunkiem obowigzywania gwarancji jest przestrzeganie zalecer zawartych w instrukgji obstugi.

6. Gwarancja nie obejmuje:
« Uszkodzen bedacych wynikiem niewtasciwej obstugi lub eksploatacji niezgodnej z przeznaczeniem i instrukcja obstugi

« Uszkodzen powstatych w wyniku dziatania sit zewnetrznych, ktérych przyczyna tkwi poza urzadzeniem, ktérego gwarancja dotyczy
(np. uszkodzenia mrozowe, transportowe, pozar, powodz itp.)

« Uszkodzen powstatych na skutek ingerencji w konstrukcje urzadzenia oséb nieupowaznionych przez gwaranta.
7. Gwarancja traci wazno$¢ w przypadku:

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie zmian konstrukcyjnych dokonanych przez osobe nieupowazniona przez gwaranta;
Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie prob demontazu urzadzenia przez osobe nieupowazniona przez gwaranta, poza czynnosci
dozwolone instrukcjg obstugi

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek poprawek w karcie gwarancyjnej dokonanych przez osoby nieupowaznione
przez gwaranta

Stwierdzenia w autoryzowanym serwisie jakichkolwiek rozbieznosci miedzy wpisami w karcie gwarancyjnej a dokumentem zakupu.

8. Gwarancja obejmuje tylko urzadzenia eksploatowane na terenie RP.

9. W przypadku wysytki urzadzenia do naprawy przez uzytkownika, przy wysytkach urzadzen — miedzy innymi o wadze powyzej 20 kg
- gwarant pokrywa koszty transportu do serwisu. Przed wysytka prosze skontaktowac sie z gwarantem w celu uzyskania informacji,
ktéra firma kurierskg wystac urzadzenie (tel. 22 632 86 09). Gwarant przyjmuije tylko przesytki wystane w ustudze standard. Przesytki
wystane na koszt gwaranta przy zastosowaniu innej niz standard ustugi nie beda odbierane. Gwarant nie odbiera przesytek pobra-
niowych. Uzytkownik powinien przygotowac (zabezpieczy¢) urzadzenie do transportu tak, aby nie ulegto uszkodzeniu. Wszelkie
uszkodzenia powstate z winy klienta nie podlegaja naprawie gwarancyjnej.

10. Poza warunkami gwarancji kupujgcemu nie przystugujg zadne odszkodowania.

11. W przypadku przystania do serwisu sprawnego urzadzenia, niepodlegajacego naprawie gwarancyjnej uzytkownik moze zosta¢ popro-
szony o zwrot kosztéw sprawdzenia urzadzenia, oraz zwrot kosztow odestania urzadzenia z serwisu do uzytkownika.

12. W przypadku nieuznania przez gwaranta uszkodzenia za zawinione przez producenta, uzytkownik moze zosta¢ poproszony o zwrot
kosztéw transportu do serwisu i zwrot kosztéw odestania urzadzenia do uzytkownika.

13. Naprawa gwarancyjna zostanie wykonana w terminie 14 dni roboczych, liczac od dnia dostarczenia urzadzenia do serwisu, z wyta-
czeniem szczegolnych przypadkéw, kiedy wada nie ma charakteru trwatego i konieczna jest dtuzsza diagnostyka urzadzenia.

14.W ramach realizacji uprawnien wynikajacych z gwarancji, Gwarant moze dokonac naprawy urzadzenia, wymiany urzadzenia na
nowe lub zwrotu ceny zakupu urzadzenia potwierdzonej dokumentem zakupu. W takim przypadku zwrot ceny zakupu stanowi
wykonanie uprawnier Kupujacego wynikajacych z niniejszej gwarancji.

15. Gwarant nie udziela informacji o stanie realizacji naprawy, jak i przebiegu samej naprawy wystanego do serwisu urzadzenia.

16. Jezeli uzytkownik posiada adres e-mail prosimy o podanie go ponizej:

Adres e-mail uzytkownika:

17. Podanie adresu przez uzytkownika utatwi komunikacje z serwisem i moze przyspieszy¢ naprawe.

18. Kontakt do ogolnopolskiego serwisu: tel./fax 22 632 86 09, e-mail: serwis@dambat.pl
Godziny pracy: poniedziatek-piatek 7.30-15.30

TYP URZADZENIA: NR. PRODUKCYJNY :

DATA SPRZEDAZY (miesiac stownie) PIECZEC | PODPIS SPRZEDAWCY
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